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TASARIM VETEKNOL OJ K ARA KERKKI BEYWDLARIYLA
KNTERAKTKF KNEGKBMWELERKBKR TASARI M METODOLC
¥ NERKSK VE DENEYKMLENMESK

¥ZET

Knteraktif mek©nlna paralel®laraiso¢) rog kilnii ni lgeerlliekmem

ve duyusal farkendal ék, s¢rder el ebi il
pop¢l er hale gelen disiKmlitiemakmnd raa si@a bnierk
go°m¢l ¢ teknol oj-kkl lbanaxkadeyeme k©Omi ni my¢,
k éllairt.er at ¢r de interaktif mek ©nl ar én tas
kur amsal ve deneWsielak? beari°nmevecert umcel e
mek©nl arén farkl e par amentlrietl emr atmderrdgePkeir i°
dejerlendirerek yeniden yorumlayan ve ta

tasarém metodol ojisinBw w=&«bdklla jyapmall ark é
amaicret erakti f mek©Onl arén ol okopin kl ma és ar e

almak ve teori ile pratiji birlexktiren bi
Knteraktif mek©nl aré; wulusal ve ulusl ar al
konu hakkénda ger-eklexktirilen ©°neriler
Bahsi ge-en ver.i k¢mel erinden el deir edi | e
kuramsal ve pratik babk gnetedgigsegre Iniek ttiermeel kltei
Mi mar i bakéek a-é&sé ilee KgerMiekalrdkatriar iil netne

tasaréméenda bir akt©or ol arak ngersapl manb &
hedeflenmektedir. Ar akt ér ma pr o khineensiini madé&nnac e lkeurr g

y°nt emsel yakl akém karma yapéedadeéer . Nite
ni cel y°ntemlerden tar ama \e«.t\retoptays e | ar
araceée ol awvedk ed o K proetipleine,deneyv e g °yzalkelma k €é ml ar
kul maré&EIAr akme®dols; ar aktkeurnmawmléaan mas é, I
i ncel emel eri, tasarém metodol oji si gel ik
kapssna kt.adémansg¢ st ¢ tezlerde Y¥K Ul usal Tez
and Dissertations ver.i tabanl aréndan, pr
Architecture of Catalonia ver.i k¢mesi ndel
veri tabalneéméalamé tagrd.a | - akamal é veri top
vV e pratiKk bilgilerin ékéjandani btiirr .t afa
met odol ojisinin her bir adémée deneyi ml el
bel gel &rii Ktnienriil e h e® ol asé& zaman kayeépl ar
-eki tli hat al ar vV e tekinmé&nimr omm{ mkn¢ @ r ion

de¢kegnegl mektedir .

Anahtar Kelimeler: Knt er akt iEft k iMe & inm K nltaes rdkek&t @ af,
Tasafmfamar ém ve Teknol oFiziksel PidtetiplemeG°® r sel | ek
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INTERACTIVE SPACE EXAMINATIONS WITH DIFFERENT
DIMENSIONS AT THE INTERSECTION OF DESIGN AND
TECHNOLOGY, A DESIGN METHODOLOGY PROPOSAL AND AN
EXPERIENCE

SUMMARY

Interactive spaces are an interdisciplinary field of study that has made continuous
progress in parallel with the development of technologyhavedbecome increasingly
popular with its benefits such as sensory awareness and contribution to sustainability.
In interactive spaces, technological components embeddgddaenable spacaser

or spacesnvironment communication. In the literature, there are many theoretical and
experimental proposals systematizéhe design of interactive spaces. However, when
these proposals are examined, it is understood that there is a lack of a design
methodology thatonsiderghe different parameters of interactive spaces, evaluates
and reinterprets the existing proposalstaratureand provides a guide for designers.

For this reason, the aim of this research is to address the process of creating interactive
spaces from design and technological perspectives asygstematizat through an
information infrastructure that combines theory and practice. Interactive spaces are
discussed in different dimensions within the scope of national and interaateses,

space prototypes and suggestions made on the subject so far. To develop a design
methodology based on theoretical and practical knowledge on interactive space design
with the information obtained from tliatasets With this proposal, which is realized

from an Interior Architecture perspective, it aims to provide the necessary information
infrastructure for Interior Architects to take part as an actor in interactive space design.
The methodological approach desigrtedanalyze the research plem is mixed.
Content analysis from qualitative research methods, database scanning and
experimental research from quantitative methods were utilized. Document and content
analysis, prototyping, experimentation and observation approaches were used as data
collection tools. The research methodology includes research design, literature
revi ews, devel opment of design methodol
National Thesis Centre and Open Access Theses and Dissertations databases were
used for graduate thes, Institute for Advanced Architecture of Catalonia dataset was
used for prototype reviews, and Web of Science database was used for proposal
reviews. A design methodology was developed in the light of the theoretical and
practical information obtaineddm the threestage data collection process. Each step

of the design methodology was experienced, and the experience process was
documented in the thesis. With the developed proposal, it is thought that it will be
possible to prevent possible time lossesdequate prototype production, various
errors and technical problems.

Keywords: Interactive Space, Interaction Desidnteractive Space Desigbesign
and Technology, Data Visualization, Physical Prototyping
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1.GKRKK

ATeknol oji vasétaséyla insan varl éjéné mekOnl ¢
d¢zenleyen ve kontrol eden bir yapédan ziyad
taneml¥anelr o 2014, s.
En genel ntt &m &k élar, fizikesl edysOsanal ortamlardau | | anécé ve
-evre il e meekt&n | &mxKa sn&nodeadkaidestaralerdirBu t ¢ r
mek©nl arda g°m¢gl ¢ okanftko byketgipiawkdAadonk s ens®©
bil exmekdmr- exkitl i ideéektlsimrBhsm@nsumpamklba KkKel ar
Knteraktif kelimesi, T¢rk-ebde etkil eki ml
ol up bu i ki kelime Dbirbirlerinin yerine

sonucu olarak T¢rk-e (¥rteéemitgr &8e Aeakateasn
ve interédkeinf @22eROn B. Yeéel déer ém, 2023; S
Yél dérem & Kawut ,fazkd=b)kul |l anéemlarl a ke

Kurumu G¢gncel Terk-e Szl ¢jée¢bnde etkil exi
interaktif kel i bRLsly bis-ei mMierédve butkdelienenli & n (
birbirine referans wei r k o nHemidi kalireeminde Kngi | i zce kar kK é|
i nteractive keli mesi i €amboriirdgeen S°%xKl ¢d nglé
i nteractive kel i mesi i ki t emel anl amda
AKull anécéneén kendi suryrhas émial go |l aanlag&kk veaiji I
tasarl anmék bir sistem veya bilgisayar [
il eti ki mi veya birlikte -al ek@dRL-2Dkeyl er
t anéml amall mtreerdagat i ve kel i mesi Latince Kk?©k

ol ma anl aména gel etervieatyii mee Laitn nedcate yd lean

agereactf i i I i nimlenbgr eeKiNmkmamniyman, .20Yla8,éla.n D
-al ékmada ol aseé karékekl ekl arén ©°n¢gne g
bulunumu k.t uGer ek ori jinal kel i me k°%°keni Il e
k onul alrékaludsléaksseblplariyle finteraktio k e | i me s i tercih

Tezin girik b°l ¢m¢grede ywdpl@&l]&n parodHd tedr, man
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ama,6e ar akt éhipotazleiskapsamd® anreen v a Es ary & mal éy % rktl eam
ve yapéshlhksekibkthpéli medet &1 .

1.1.Ar akt & Pnoldemié n

Knt er akltarfé noelkucxnt u rkaémns ame kyegnkilszenkavleaarl i yet | i mek
v e el ektri kIl i (Fattahil Taba® & |Bamhashemie 2022y s. 1172)
Dol ayéséyla bu t¢r mek©O©nl ar én (€ostaMagmt r i y el uy

& Meyboom, 2015,s.94Mal i yet i mu ytanrée mek @kasmakekl ey éenir
e

d a bire bir °l - ekt e cretil melerinin \Y; tic
engell erdendir. Literatg¢grde i nteraktif mekO©On
model ol maséna kar kén bu bibidhedntegeerederek ge - er | i |
yeniden yorumlayao | d uakz- as ay € d a - a(Jaskiewicz, 204@, gsc203 t u r

206) Var ol an °nerilerin bir-oju birbirleri

arakteéer mal ar a J@osteNala& Meyboenrm208s, € Wil)rTasar ém
arakteérmal aremtte krod améaead e@lrajni | erin eksi kIl ifj

t asar ém osl éaméarkll aanr dSaaean &k, 12628, esr 3Pi | er taraftan

AKnt eraktif mi mar i nin daha fazla gelixktiril
model | er i ve performansl|l aréné yarateéecé bir |
°neml i mi kt ar da deney(apkepyie)2018,s.208pLat, e K t i ] | a -
geneti k, matemati k gibi farkleée disiplinlerle
ara- ve y°ntemlertabhmaddxeydgaon penrg £2dz tsasmu-l and

cré¢n kadar ©°neml i(Sheil 2008kso7jil ¢, mMma beur iviemii K teirr b ¢t ¢ |
ol arak dej erilnetnedriarkitlidfi Jmenkd@nl|l ar én farkl & par

bulundura, | i t er atgedieker i dejerl endi rweer ek yenid
tasarémcéeéel ar i -1 n Ikiérl avas arndm eenkiestiokd ajljaijeicseikr
anl akéelBwmkstaepl.e i nteraktif mek©O©nl arén tasa
besl enen b¢t égncgl bir yaklakem geliktiril mes

i nteraktif mek©n ¢retimine dair organize &ed

odak]!l anlegloldemdit e me

1.2.¥nceki ¢al ékmal ar

Literatgktder ma Prthersaklaol fak aagkk ©me korauyaa | a n
farkl & bakék a-o&kl asraéynéddaan byi d ki lneskealn lma alké le r ma
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altegmagpalezn - alké e rimis£ii md retr alkel é kslea bilimdelu r a n

ar akt ébirmmecleraesiigner veri |l mi Ktir.

Kt eraktif me k ©n lineelemekergk 2 ¢ &k midr kl&ia aénsjall u , 2
Yél dérem vd. , 202 2; Yél deréem & D)eveirar sl
sistematik analizlere (Costa Maia & Meyboom, 2015; Fattahi Tabasi & Banihashemi,

2022 Yél deée)kéoomu 2002n8a k eadéadérar abtan -exkitli
(Jaskiewicz, 2008; Jaskiewicz, 2008eyboom vd., 2011Bloria, 2016 Soana vd.,

2025 veya bireysel olaraki(¢, mer dem, b2 0t §r mek ©nl ar én t a:
s¢recine dai dardenreytsgll. me latl edkinra

¥zdemir ve AR bacad@ehdan ger -ekl extiril
Sistemlerin Kullanéemé ile Etkilexkimli M e
Sunduju G¢gncel Ol anak ve Kabkeék hrdesatih 6t a Kk | &
mek ©nl ar én sajl adej e géncel ol anak vV e

-er-evesienddmnméxkt er . Se-ili I nteraktif

analizni surer a k tasarémcel ar a fayda sajl amaye

paradi gma -er-evesinde yér ot ol @oogd ¢ r . I
Ak ademi k veri tabanl ar é konu il e g |
yayénlardan araktérma i-erijine uygun ol
¢al ékmaneén bul gul ar é mi krodenetl eyicil el
s¢rddaddlréeb je kat ke, mek©n bilexkenl erini
ortaya koymaktader. Keseéetl él ékl ar araseén
tasarém ve m¢ghendi sl i k gi bi far kéardéinsi pl
bu teknol oji ekl entil i mek©nl ara adapta
-al ekxma teknol oj i ve tasarém entegrasyon
mi krodenetl eyicilerin kull anél maseé i -1 n

takémaktadeér

Yél der m2)vdr af éndan ger --&RFrert i rAil lgeen Ki T e

Dijital ¢aj Et ki s ve Psi kol o4 alké kYnaansséénnoa
interaktif mek©nl ar yarattéeklareé g°rsel é
-er-evesinde i n danitebanrma kktté rrma Ayfanktseem | mear -i enrd
analizinden faydal anél méextér. Se-il.9 ASe
i n the Bath House Ruins, Persuasion Machi
ge°rsel tasiarkea) lidhk&nda analizl eri ger - ek
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g°rsel devaml,ddngeke a@rarstedasalr eimli ikd kiel eri nin ©°

-éktéeje belirlenmixktir. Bu araktéerma enst al
algesée ve psikolojisine dikkat -ekmesi dol ay
adet °rnek czerinden ela-eéseéedidlameshirgemnérd:

ol uktur maktadeéer .

Yél déerem v&o2Bemir nahesbdan ger -Vekli e Dt iyrail leknn i f Ma

bakl ekl e -al ékmada, interaktif mek ©nl ar da el
odakl anél méktér. Mek©O©On ve veri araséndaki il
Fiziksel ve dijital interaktime k ©n bi | ekenl er i i -eren AAuror a,
Bei ng, Arkhe ve Vorti cesya plérfnmeéekidttadr & K ngazneérni n ¢

bul gul aré bu t¢gr mek©nl arda enformasyonun ve
harital ama vV e glirpddrn de&demek egorredelrl exktir

koymaktadeér .

Literatg¢grde interaktif mek©nl aré sanat sal bo
Yél déer e m02%b)t Kaaditt ndan ger -eklexktirilen AKNt
ve Anlam Klikkisine G°stergeb-idlianxmds éBradkaé K 0
interaktif mek ©nl ar én anl amsal boyutu czer
kull anécé ve wuzam il eti ki mi anl akél maya ve
Grei masb6én eyl eyenler model i kull anél mék ve
Being, Ada veDi gi vegeo mek©n °rnekl eri czerinden a

¢al @ékmanén bul gul arééfdaki vieshepginem aksémi mir i

tasarémcée tarafeéndan tasarl anan mek©nén ol ut

aktorl eri araseéendaki g¢é¢- ekseninde gel enekse
arasénda bir -atékma alrdasjemrdakve i §g®ndea&iimciek
i kveren ve mek©n kull anéeceéelaréné olukturduju
Costa Maia ve Meyboonf015)t ar afsénol@hB hnt errogating I nterac

Responsive Architecture: The Quest of a Technological Solution Looking for an
Architect ub ak |kaAgréokdirignaded nt er akt i f Vaea duyar |l é

odaklarénhé K t ér . Ama - I hgi | tasaréml ar én gel i K1
tartékmakter. Yazar|l amesQaydgaud tamadlar @2k @mere da
belirl enmik bir tasarém probl eminin, teor.i
teknol ojideki gel i kmel eri¢gm myROE endiArdikjtiér ma

sistemati k derl eme yakl akémé benimsenmi K Ve
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229 yayeén I ncelenmi Kt ir. Derinl emesine

konul arénda 77 adet yayénla séneéerl andér

-er-evesinde inka edilen 41 adet tasar ér
kategori ndm lapkam@él méekt éer . Bul gul ar Kt
projelerinin gerek-eleri arasénda bir wuy
projeleri i1ddia ettikleri tasarém probl er
mal i yet vV e kbt ayk egi kil elbul |l anéel an t el
y°nlendiril mektedirler. Bu -aléexkma inter

avram -er-evesinde ger-eklexktirilen tas:

dakl anmamasé ve -alékmanén kur amsal d¢ z

k
a-éséndan °nem thaikrélmakkttea diénrt.e rBaukntuinfl ame k ©n
0
sénérl andérmaktadeéer .

Knteraktif sistemler duyarl é, adaptif gi
yer edinebilmektedir. Fattahi Tabasi ve Banihashem({2022) t ar af éndan
ger - e k IneDxetsiirginl eamnd Mechani sm of -8hel di ng
Art and Syst &maxtbitdsdl makald n ¢ € & odausyéanrd aé y ¢ z ey
konusuna odaklamhé K , bu t¢r yézeylerin tasar émé
arakteéeran yayeéenl ar én ukwtswarml &€ Arba kt éirnncaedl a
derl eme y°nteminden-20a¢dalaanéllmégut éar.as e
Google Akademi k ver.i tabanl aréendan el de

karkél aksénefFmarndeéer él nBalguandeyan b i  sediyl m

arakteérmal arén genellikle sim¢glasyon ve k
koymaktadér . ¢al ékma uyum yoluyla mek©ne
arteéerma potansiyeline sahip tebpityemesive vy ¢ ze

byl ece bu y¢zeylerin ger-ek hayatta ya:

°nem takémaktadeéer.

YéIl dg208)mt ar af éndan ger-eklexkxtirilen i Kn
Prensipleri: Cumi ncad Kndeksi L zerinde
Dejerl endir meodo b a-kaléékk neansbéentdaakns ef mak @h k a |
topl anma, i Kl enme ve mekOnsal et ki ol uk
Araktérmada karma y°ntem kull anél mék ve
czerinden °1] - ¢t °rnekl|l @i agiadekstg ienarat i r
alan 1411 -alékmadan °1] -¢tl enktikfar mekeon
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-al ékma prensipleri kapsaméenda analiz edil mi

ol arak | MU, Lidar, Kinect, sécakl ek sens?©rl
Raspberry Pi gi bi donanéemlarén ©°n plana -ék
tasn@eé ar i -1 n interaktif me k ©n cretimine d
°nemlDidjiar. Bbamat€eéama evreninin heterojenlifj]
evrene genell emediji ve el de edilen verileri

unutumama | édér .

A

JaskiewicZ2008)t ar a fs@uolafadmi Por t al s6 aRrotoype©@faan e St udy |
Evolving Network of | nb ek lkaddbidiesin@dpnat i al Co mp
ot omasyon si stiemlekr ime°%romd kargns theur t ¢r t amame.
tasarémcée tahminiyle séneéerl ée faldkkaitr ve koku
-ekil.miKntiemakti f mekansal sisteminmeyrin mant é]j
ama- |ldaneysaet al edmadao | i nl erarasé bir ejitmen gr.
st¢dyosu €8 mestlt gedryeo alkkdatagl émcéel aré mi marl ék v
di siplinlerinden gel en kar ma bir °JTrenci g
-al ek neats¢edyyloa sdPrreci adlatkt i fptrme lo®m pi. ¢ret i | mi
Ar ak tbeahmai, prgtetip éeneylendene | de edi |l en veriyle inte
creti mi i -in uygun bir temel sajJlayabil ecek

eylemlerini kapsayay e n i bir tnaekssio nboankié mMénnedran dej er t akeée

Jaskiewicz(2010)t a r a fgéenrd-aenk | keikrt i d & | @whnadm:)fofiming
Interactive Architectural Systems, Case of the xMAIA Metadeb b a k |ka@ngreé €&
bildirisindeme vcut t aki et kil exki ml mi mar i model | er i

ve ¢retim model lagraikylée may pmoiz lewmjiBuol ar ak be

soruna bir -%z¢m ol arak interaktif mi mar i ni
yapélandéeréel masé venodel si?megsil i kkbMAiA I binir K tnert .a
I si mli bu model arakt ér ma ideemre ysiimmldeen nfirknteikr
Vaka -al é&kmaseé Delft Teknoloji | niversitesin
fake¢gl t esi °Jr-StwiciolLambi ene ,sktDi yel tasar ém
°Jrencilerinden ol ukarkl @i giegl-ierkll &xlt@awmd eni bt
bul gul aré ©°nerilen modelin interaktif me k ©n |
kol ayl aktérdéjéené g°stermektedir. Modelin sa
dezavantaj olarak yorumlanaiiékteditr Bu soyut yapé model kul |l an

projel ereantriatb@mdaz| ekl aradsgebepintadktbbd kba birl
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mek©nl arén tasarl anmasé i -in gerekl:. esn

mek©n projelerinin uygulanmaseé, test edi
sunmasé dolayéséyla l|iterat¢grde °nemli b i
Meyboom vd. (2011) t ar af éndan ger-eklexktirilen f

Responsive Environmentaol ébkankahseegniddek bi f i me le ¢
arakteéer el mas é nmedagojisin® d la & h malfentamg hke@di sl i k

mi ma r Ildigidtinlerinin b i r aradal eéj énda i nterakt.
ol ukturul abilecejini araktermakter . Ar ack
British Columbia | niversitesinde ROBOstu
st¢dyosu dersinin -rekalell eawtéei rgizlemii kigei ra.n a3
makine m¢ghendi sl iji, el ekt r idsiplimegindenndi s | i
gel en °Jrencil eri kapsamaktead&rt.i f ¢ ane&kK

potansiyelinn y a ndéi ssiéprlai nl e yle eddeeadsieél eicke kb itrelkinjiik v
becerilerinin °nemiimi dadr]teay adtafirekpmmikstea dseé r
olarak akt ¢ et ©° k Eg as lea i kdiabheamadsoelra y @asaglandcak

me k ©n ldearhcaa f az | a algel ama ve daha az h

bul undurul maséal ge mahk®enj irgdhmaarddigpknlerinie m

uygul amabs¢glnekitedemasél -al ékabilecejini
Tasar emludrd caan € c B doednaekyl iammiénl ema mé K ol mas e
sénérkadakidar . Dijer taraftan sftasrdkyloé d

I Kl evpreojdelker i nprototiplero k mals€elblur adan el de ec

ve uygulanabilirlik verilerinin genellen

Bloria (2016) t ar af é ndan yer ne&t akt inf i knedrkd @mléacréd
t ar afreansdéalmd @] € va ndliejnie y k mh a seadnnfBealtond a k | a n
Responsive Spatial Systems: Design Driven Research Experiments in Interactive
Architectur® b a kK | sekpoByum bildirisindeDe | f t Teknol oj i P
b¢e¢nyesi ndeki Hy p-ea |lbéoxdrga Sg rMubAurRu il ar akt ér

y°ntemiyle ¢rettifil i nteraktif mek©n pro
Ar akt ér ma, katéléemcé verisine ger-ek zar
gel i ktiril mesdeneyselpk @ leé¢ esiunaktar maseé dol
et mektedir. Kat él émc é, me k ©n , mal z e me, d
2Mi mar i Araktérma ve Teknolojide Sistemler & Mal

Research and Technology).
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d°ng¢negn getirdijJi me k ©n s al paradigma bu ©°r
Bununl a birlikte ar akt er ranfiguned, Bhdthhe Musc | e,
Interactive Wall, Ambiguous Topology, EeflectegoveRabo o pr ot ot i pl eri yl e
ol maseé vdrlielneerbiin igenig i i-in bir késetl el éek ¢
T¢ mer(dogey ar a fsennladamat a Bl os s o m: Ger -ek Zamanl é
¥re¢nt ¢ Tér edeinpodywbildiresinde ie ikl €r a kt i f mek©nl aréen t

cretim s¢r eenléeerai amket eordnaskd aa mudeenne yfsaeyl d ayl canntéel meé kK t

Dat aBl ossom i simli@ i nteraktif duvar projesi
edi |l mi ktir. ¢al ekxkma bul gularé interaktif me |
ortaya koymaktader. Bu -alékma interaktif n
deneg el verilerden el de-edséhdanb?Ynemkerdierve sur

Soana vd.(2025)t ar af eéndan g EHastic eRobotic k Structuried: éAn f

Mul ti disciplinary Framework for the Design a
System for Architectur abakdredk!| @ediidn maAglp | ime
-al Eékmaseénda el astiizlkerirmdefomm@ak Jsda bgktsetrrl ¢ekrt ¢ r
sénéfl andené maud amaseéeiwne flhgnntad aing&l abi |l ecek
geli kKiviemi deneyi AF armedemeygs@alya® nt em kull anél méx

mi mar|l ék, m¢hendisli k ve robotik °Jrenci, ak
-al ekxma gruplaréyla geliktiszieréemdeacxiatlail i el ;
ger-eklektirilmiktneril®al éxema- ebvielngwunl ar@bot i

tasar ém veolkdounkd-yaohg@jdenu ortaya dastkmakt ader .
robotk st r ¢kt ¢rl erion uygul dmas p h dbail rekrual el pasnééviea b i |
gel i karemeésnidan | iteratQRirjee rk atlastik aotksdtlg 1 aena kt a d
stteé¢klerin begyek °I1 -eklii me k ©ns attahauy gul amal
fazla deney vet i GuWuwsgter Mmap@adegéuékndurul mal éd

G°r ¢l mektnd ceirra k k ikdnusurhe k @ raihag réeke v e m¢hendi s
di siplinlesiéekbhaclkér a-adée2&\el anas é kapsarhkver Kk én, i -
bakék a-éseéeyl @l Wa xé laaBhé sdaultréduieml &lragpre | an t ez - al

©zgén y°negng¢ .vurgul amakt adér
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1.33Ar akt @érmanén Amacé

Ar akt ér manéeégie lteecneeklt ea ngaictét i k- e yaygénl akac

mek©O©nl ar én ol auarktsam @lmmal s yree d¢ierkin o lteorij i k a -

lepratiji birl ektiren distematize etinektilK na letr yakpg @ &
mek©nl arl a 11 gili meviewt makmdaly@&@xkeén gledn
kull anél arak ve hangi teknik altyapeéeyl a

aydénl at el mamék bi r Knntoekrt aakyttasdriamekestkg@n et me
t as ar éknecléead vaur za , deheydeive lkeramesadbilgiye dayanan bir kaynak
l ukt urdmealké kenmatdear a Kt i f bir me k ©n én tasa

»w O

I st ematilkkilrekt mstdslogintkn er i s ilmi gcdMietodoloji r

o

neri si ndmeek &nulillaenté& ckéi mi 1mie kO] laamas ke n dlau lvle
ir ger i bildirim d°ng¢se¢ Ol ukturmak ve
edef |l eri KWPtzeerta K tmi fk t me k ©n -al exma al an
elirl emek, bu alanda bil inmsbealr ahraaritteéarsng:

® T =TS T

t mek, bu mek©nl arda kull anélan teknik d:¢
interaktif mek©nl ar a d aideki olrittakr at g gty |
belirl enmgéi b ea altthedgfiedr.n¥aerilerin sistematikbir kurguda
incelemmesiv e d e jritnesiteenzdde gel i ktiril eicekn thlismar
mesnet noktasft@meaoli uwthurmaed aldtodro.j i ni n Ardui
Arduino sens®rl eri kull anarak deneyi ml en
y°nleri, zayéf y°nleri, sundiscjaunu aké& eés ammaha
bir dijaemacadckanr i

14Ar akt®mrmd aré ve Hipotezler

Arakt éfrimdopmal t us umadsao rcuel vaarp aakrag € d a k i gi b
SI:Knt emak®©nf - alé&mx mpe rmd lanejni | i ml er i nel er
S1(1):Ulusave ul utiamasasé¢y tezlerin yéellat
S1(2:Ul usal ve wul uselzalrearr aasjéé rlliéskalnées ¢osltasr e

-al ékél méxkteéer ?

S1 3:Ul us al ve ulusl ar@nayéd ahasakant a

kurumlar nelerdir?
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S1 (4):Ul us al ve ul usl ar atreanseel Idissainpsli¢isntl¢ert e

bajl antelar naseéel der ?

S15)Ul usal ve ulusl| alrearaddée dliiss pns ndteg tae als
naseéel deéer ?
S1(6):Ul usal ve ul usl adeabilism@td bl sang¢ atras € e :

bajl antelar naseéel der ?

S1(7):Ul us al ve Ul us| adrea rhaasnég il iksoannusléasrt ¢d at heaz |

g°rmektedir?

S1 @: Ul usal Ve ulusl ar gma svyeemkms,tamANS ¢St ¢ t e
bil i m/ anaebddnan/ shalagr adsadmédaantb e dbte g i v ar
médeéer ?

S1 (9): Ulusal ve ul usniargmrigtécahmi dansyist ¢

anaht ar keli me veriler:i arasénda anl aml é

S1 @0 : Kntera&ni falmek®ndajré ul usal ve ulu

programlar hangiledir?

S2Knt eraktif bilrermeld@n t gmet othiap eket ve et ki

i kKl ev ve -ékéek noktalare nelerdir?
S3Knteraktif mek©n prototiplerinde kull anel

S4Knteraktif me k ©@n bnaggdaedl ejkaii -rer - ev e vV e sénef

°neminbeéak! andéekl ar é& alnelerdre mal ar ve ana t e

S5Knteraktif bir me k ©n hangi sistemati kil
tasarlamarake, r et i I ebi | i r ?
Sé:Ver i topl ama aracé olarak Arduino, ver i

sens®°r | er i élkng Bdygbdimlanaldas 6 5?6 ar

S7.Tezdaerd9l en tasargm- mgtydol eji si napef y°nl

ve tehditleri nelerdir?
Ar aktas®eman ana khaijpéodtaek i gi bi di r:

Hl1:Knt eémak®©n pr ot ot iiypelvelriit eirnaotoeg reedneekli-eer - ev e
vV e sénéfl anndiémr mde j%enrelran deirrii | e ryak yeni den

tasarém sg¢grecini kol ayl akt éran bir tasareée

38



H2:Ver i toplama aracé olarak Arduino uy
ol arak Ardui noemelmek ©@nkal | ankil bemkml er

1.5.Kapsamve¥ n e m

Knteraktif mek®©nl ar geliken teknolojil eri
gitti k-enakaypygemloaransi yel baréndéran bir
mek©nl ar kull anéceée ve nieakr@&ng sigaditéikk,il nibid aj
kat ké sunma gi bi potKanntseiryaekltliefr nibeakr@nnldaérréemm:
cretiimi nndiemar | arén bir akt°r ol arak yer a
ol mal aré °nemlidir. Bu nedenle interakti.i

ve Kimdiye kadar ©°neribini ka lytaykalipaékyébnal saa heé |

metodolojsi¢, zer i nde - al étnmékiedtd 2 & a teddjENa ne2r e s i

ulusal ve ulusl ar ar as é plotiparnrse,lkslt er it ewzd eirn
mek ©nl ar a dair model , - er - ebestenmek&edir s énéf
Knteraktif mek ©nl ar én tasareéem vV e cret
belirlenmesiyleo | a@aénan kay épl ar e, yetersiz proto
teknik problemleri’ n¢ne ge-ebil menin m¢gmke¢egn ol acaj

l6.Varsayémlar ve Séneéerl él ekl ar

Araktérmada | iterate¢grden el de edil en mo
kapsaml é& bir tasarém metodol oji si ol ukt
varsaymaks and€egst ¢ tezlerden el de edil en
se-i Il mik Y¥KTEZ ve OATD veri tabanl areée
terim-oper at °r Kurgul aréyla esiéniélkingd ¢e ak & k im
mek©n prototiplerinde kullanéelan teknik
iczere se-ilmik | AAC ver.i k¢mesi-opertadrPama

kurgul aréeyla erickiykeenéeghéeeamakar €n mekeni
daha °nce ger-eklexktirilen ©°nerilere dai
WoS wver.i tabané ve tarama-opgratPndé&ukgull
eri kil en - al glesneéan éailéand € edenmaienkélsnet i s ¢r eci ni
t a s ame®dolojsinin deneyi ml enmesi S ¢ r e c iAnduine el de

mikrodenetleyicisivkk u | | aAm @luamo isleevsfenenliedeéer .
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17.Tez Stre¢egkter ¢

Ger-eklextirilen tez - al ékntaaslé kynachiénayyri&g i m<

b°l ¢m¢gnde arakter maneén odakl andeéej é probl em

al makBwa d@B% l.rgankdteé ramanén amacé, cevaplamaya - al
hi potezl er a-éklanmextér . ¢tal @ékmanén kapsam
sunul muktur . Faydal anéel an bili msel arakxKkt er me

dair bil gi lireKkei nyceir veygrmdmaikak génma taném ve
i -er mekntean akt i f mek©nl ara dair é - akamal e
derd¢nceg bl ¢m i -in gerebli bRaymamsala] Vanikek
Met odol oj i bakl éjé& alténdaki i-¢é¢nceg bl ¢ mde
arakteérmanén evreni -hdrei -°rtnwetkrha mkr ivtee rdlaenriil &
Verinin naseél toplandéejée ve haezipanayol |l arl a

omur gaseéné ol ukt u°rmacne idnkrédesankct¢i fb °nmheckn@dnel ar a da

ul usal vV e niswssit gr atreazsléerl iismracel enmi K, b u t ez
edi | mDaha isonta nt er a kt i prototipie®kr@ne k|1 er i buncel enmi K
mek©nl ardaki har eket ve etkilekim bi-imleri

Sékl ekla kullanél anbédliizri IkSonrnolaratt gteraktd el e man | a
mek ©nl ar a dair daha °nce yapél mécx model ,
dejerl ebdhsil geelgm atpu i t emal ar ve bu alt t em:

ana temal ar .t 88 pypi tlie dblenybredei mnycap €l an tasar ém

° ner i guramgal-ve pratik bilgidebh e s| enen bir aBewiapé&i sajl a

bel ¢mde arakteérmadan el de edilen t¢gm veriler
yeni bir tasarém metodol oj i si gel i ktiril mik
-al ekxkmayla deneyi ml enmi kK, fiziksele interakt:.i
°neril en cegrtsan Iseokntui ri | mi Kt i r. Bul gul ar ve

b°l ¢mde °neril en mmdsgdodcdgmidnli emldéeméeyi gnd €lng
zaylér ,y férsatl ar ve tehditler aktarél méxkter.
dair - ekar éml arda Sbaludn ubl°mugkn sunrg. ol uktur an yed

arakteéerma sogellkapddénébméermacél ar i -in °ner
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2. GENEL TANIM VE KAVRAMLAR

Araktérmanén temeht edakt knéokneek@&in-& noil manr |
disiplininin bi r | ek i m bki¢meoski nfdaer k|l € di siplin ve

gor ¢l mkletkd)d i

ZTHTN HAR TTASI

gormenin ©° hz mEgt
s

temsil bigimleri
¢ ekl

gorsel mani p \asy

tereovizyon
v \MAxtk olojisi optik oyuncaklar

per pm in ki
Manlpulasyo nema eltort
ﬂzyo\oﬂk gozlukler
NN o
Ny

"©t- YA Yapay Zeka

HFmE Enformasyon
Ml mEEr I E

EtkileOim Tasfar
Interactivity

polarize gozlik
ivity Design)

Sanal ve fizikselin
etkiefimi

Uretken

§ A Sanal Gergekli Tasar Em
\\ AArt Er El mEU/ Ge reunedkaly i k
A Karma Gergekli
A Metaverse

bu tip bir mekan
kabugunun Gretimi

Adapuf
daptive)

gormabeyin A
bag "~ * ~ Bergekiik nedir 2 Duyar |
Wc e Responsible)

Tepkimeli
(Reactive)

Kinetik
(Kinetic

Yar at EcE
Kodlama

‘‘‘‘‘‘

Nesne Yonelimli
Programlama
sireg] . 4 Enformasyon
Me k ©n E

formation Space)

kekil¢ta2 ékma konusunun ol asé disipliner ve kavr a

Bu bakl ék alténda -alékmanén Kkurgusunu V

bilgi ve a-éklamalara yer verilmixktir

2.1.Veri ve EnformasyonKavramlaré

Génegmegzde veri toplama ve verinin yoruml
etkinliklerinden olduju gibi mek©n t asal
par-asé haline gel miktir. Mek©n ve ver.i

bugé¢nnimek©veriye paral el ol arak Kerndi sin
il e mek©n kavramlaré araseéndaki 11 i kkinirt
enf or masyon, bil gil @eek b1 k g(lelde il linaX.r2a)hé ar
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Yiiksek Diigiik

Bilgelik
Anlam Bilgisayar girdisi
Uygulanabilirlik Programlanabilirlik
Akearilabilirlik Bilgi
Deger
insan Girdisi
Striiktdr
Enformasyon
Veri
Diisiik Yiiksek

keki IVEBB3h2i:y er ar KiRwoiwl gerya fkiajyinaj éndan uyarl ayan B. Yeéld

2025, s. 31)
Verive il i kkili o | dhuijyue rkaafadei edifirlEaformasyanB/&
bilgi literate¢grlerine ait temel model | er den

adl andeér(Rdwleyg 2007asd1®3Hi yer ar K i boyunca veriden L
girdiler i n yapeéel andér él méwkeréeik vde, zetyfi o ramatsnyacknt akl & v
interaktif me k ©n al anénda veri fiziksell ek

kavramlarénén yapée taklaréné oluktur maktadeéer

211 Verifi zi ksel |l ekt i r me

Ver i fiziksellektirmede veriler farkl e yape
fizi ksel bir forma d°n¢kteéer el erek aktareéel ér
kull anécé etkilekiminin tasarlanmasé ve g°°rs

kararl ar én al eénmas(Baelda 2022 9s42) ( fkiekii K s 1. 139kt i ri | i

kekill92a53yél éna ait bir veri fiziksellexktirme °rnefji
haritasé@URL8). model i (

Ver i fiziksellektirme ver.i g°rsellexktirmeni

bul masédeéer . Konu i1le ilgild@i bir dijer kavra

I Kl emini yaparken daha - oURL-4)av/areheykelleti bi r bakeé

8 Veri-EnformasyorBilgi-Bilgelik.
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enf ormasyonun sezgi sel yolla iletil mesi
° n e(Zhaa & Vande Moere, 2008,s.343) ¥ner i Il en bu yeni yol

farkl é& disiplin ve -alékma 4l anénén ort al
E 3
@z
a s
5
£ Veri
[
2 Heykeli
Heykel Fiziksel kullanici
arayiizii
0dak
Sanatsal Fonksiyonel
Gorsellestirme Enformasyon
Sanati Gorsellestirme
kekilVez2zidheykeld] di siplininin odak ve tezah¢r bi
al anlzZzdhram ve Vande Moere akt. B.. Yélderem &
Veri heykell erinin veril eri somutl akt eéer

girilebilen ¢gSasuvP®awva. d°2BRHet i | aRri8@)t a
kararéna bajlée olarak Kkinetik ve ©°ncede

interaktif bir bi-imde de ger-eklekebil m
2.1.2.Enformasyong® r sel | ekt i r me

Enf ormasyon g°rsell ektirme kar makék ver
kekfet mek ain- imi rkyudrl mi-nté8r r i nci yézyéel en s
k¢mel eri, bil gi sayarl ar én yaygénylaak mas é
tasarémceéel ar, sanatbel acavekbpaygdasagmda bt
Bil i m, sanat ve tasareém al anl aréndan i zl
tasar émeé, meé¢zi k ve mi mari gi bi fima, s anat
2011, ss. 112). Temelolaraki Enf or masyon g°rsell exktir me
cretilene kadar birka- akamadan ge-en bi
(Jansen & Dragicevic, 2013,s. 2396k e ki | 2. 5) .
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gorsel enformasyon

ham islenmis soyut gérsel
veri veri gorsel sunum

zihinsel
form model
eri j |_ gorsel _T I_ sunum _T |_s°runw 'slemEJ I_ alg en(egm,on.T l_kod«:é‘numlemc+
stimii haritalama harital (rend Sniisiimi
a) (b) (c)

uuuuuuuuuu aritalama render) donistimu icgorti olusumu

(d) (e) ® (@

keki lEnZ o5 masyon g°r §elvlieagd amashetné( & nbrod/discevi c kaynaj

uyarl ayan B. Yéldérém & Demirarslan, 2025,
Verin i n enf or masyona do°n¢kem s¢égreci me k ©n t a
sor gul anMreadkytaa dnéirmar | €] &€ gi bi dijital unsurl a
ol duju alanlarda veoladaki ¢laéi rdti & maketki©n srad k C
verilerin mek®©nsal °jJ el erl ederhd mk krs ek élodra.r ak
Verilerin mek©Ohsgtetiemdel inin eppheemki kif akt

interaktifikka vr amédeéer .

22.Knt er aKatvir falmék

Knt er dktri fdiijker tabirl e katrkiéll ekil @l iveagli maal Bl

11 kldielrihdinrg.i bir nesnenin AKnteraktif bir ¢
ortam hakkeéenda ©bil gi toplayabil mesi , bu bi |
akt asyonu kontr ol etmek i -in kullaneélabilec

g e r e(A.iPayde & Johnson, 2018,s.10Or t am ve <ci haz araséndaki
akekenéen interaktif bir il eti kim ol maseée i -1

fiajan A0 ve cihazfmjan BBol ar ak adl bondéeeambdé]jendgzerinden

bajl e enformasyon akékeé irdelenebilir. EJer
araséenda bir ilikki y 0 kry@sa bueagaaintetaktipbir i s e | bir
il eti ki mden bahsedil emez (keki.l 2.6) .

4 Information Visualization.

44



a)

c)

5
C C
I . 5
2 ) DIt
g mesaj iliOki yok mesal (tepki) esal yan
& /> / /
I ~7 ~7
ajanA ajan B ajanA ajan B ajanA ajan B

kekilzaZznath:a bajl & enformasyon akeéké: (dapkiewidz, y°nl ¢
2010,s.204f Yazar taraféendan T¢rk-elexktirilm

Knt erbiakidtenfodag ékul | andednimlid i a | g rdigtemdlarr .

durumdan bakka bir durtunpd ag@ej @relne nf akydlall
Kull anécenéebi sh egplhiemmeasgel di J i pdasif vekatif g u d a
rol | eebilreAshteh@akt i f kull anécéyé d¢j meye bast
dojrudanakt kil eyanak t anéarkltarf. kRid diafn ékcweln
sistemiedoj rudan baKhbesg@gkemmaal i mata ger ek

kull anécénén ihtiyacénée an20l1ljszb6® der ek bu

221 Et ki lteexd @2 m

Et ki It @awi@hmeérnh an g i bir ¢réen ve kull anécée at
ol arak i fade edilir. Etkilekim tasar @émeén
kul l-amgégm e et kil eki minin en iy bi -i mde

ediimesidifURL-5).Et ki | eki m t asar &@me  isle&k liélkil kak iklud d
bir -alékma alané ol makl a birlii-ktre sdinjderd
(kekil 2.7).

5 UX: User Experience.
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/7 kuwanial ) \ AN MAKINE
DENEYiMI MIMARLIK N\ MUHENDISLIGI
TASARIVI

isaret _~ENFORMASYON |
MIMARISI |
- ENDUSTRIYEL
TASNARIM
ELEKTRIK |
MUHENDISLIGI
‘ ECERiK L]RE_‘F]iI\/Ii ‘
ETKiLESIM
TASARIMI ‘ E’ELV.Q'” Bilisim
e | Ubicomnp)
GORSEL
TASARIV Kontroller
- g \, Etkilesimli
- . / Ortamlar
Enformasyon Gérsellestirme A ‘ ! KULLANILABILIRLIK
(info viz) o MUHENDISLI&i
INSAN-BILGISAYAR
ETKILESIMI
Navigasyon  ARAYU2 TASARIMI /
keki l[EtX.i tasivweénm | i kki de ol duju di WRL#®)L i nl eri g°ster.]
Etkilekim -bakgremgarnsbahkil exki mi, g°rsel tasa
end¢gstriyel tasarém ve mimar | @ kkudlilsainpélciénl er i
deneyi mi tasarémé neredeyse bu disiplinleri
olarak ©°n plana -ékarken etkilekim tasar émeé
el ektrik m¢hendi sl i ] gi bi di siplinlerin b
disipi nl er arasé kesikimler etkilekim tasar eémeé:
-ok wyampleséenée g°zler °n¢gne serer
222Knt e rnekKktoinf
Géenegmegz dijital -ajénén yarateém sg¢reci nesn
-%z¢m °nerileri geliktirmeye odakl anmakta ve
teknol oj ik ara-1|ardan faydal Boélomatka naédne r (
creéenlerinden biri olan interaktif mekO©nl ar e
P hgi I kararl ar é& neégeg-megktleidrn rt aidPaco@dnua) puh a sme t
i nterakti ffarnkelkéeOnbhiar dal gori tma tasarém i fade

davraneékeénévedeffairkktliér nbeikrt emPk ©Oa ¢ etgréklif|l @a - makt ad
mek ©nl arén tasarém kararl aré standart karar
harekete ge-iril mesi ve hangi gi rdi veya (E€
eyl emlere neden ol acaj éy l(Meyboomgyd., 12011, k. ar ar | ar &

79. Bu tasarém kmek©Oharbel sohucwir programat.i
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de¢kengl en Ve t ek I ykal peévl ea nimia z nocdk roalitssik em b ié

deji kKimlere ve birden -0k i1 kKkleve dinamik
d° rme k t(Fexd 2006,s.89Knt er akti f mek©On tasar émén
temel noktalardarb i r i deme&k@®n aetkieBlue kti ans ali &@&m uygu
sens®°rl er ve bir bil gi sayar yazél ém ar a;
kull anécé girdisine ve davr ai@me,201@s.nas el

122) Dol ay emstéegyrlaak t i f bir me k ©n tasar |l amak

di nami kl ere yaneét ol ukturma ol aseél ékl ar €

analiz etmeyi gerektiri(Fox, 2016, s. 89)Kul | anécé girdil erine
mek©n bir ver.i g°r s el (Det Bignore vde 2021y 2 9 z ¢ h e
Deneyimlgenler zihinsel ve bedensel boyuttme k © n arkeade] &ylka s
sénérlaakemé mek @mée&é verilerini topl ar ,
bi-imlerde temsil eder ek KaBr. kéledldléea ébm r& |
2025b,s. 1y ke ki | 2. 8) .
/ Girdi \ / ikt \
Kullanicilar Et ki | e R| m Yapili Cevre

~ ~~

islemek islemek

kekilKn2e8aktif mek©n kurgusunda kull anéecée ve yap
(Boychenko, 2019, s. 101)

Knteraktif mek©n kurgusunda kull anécéneér

kull anécé ve mek©n arasénda bir ger i b

¥nceden programlanmék i Klemlerin aksine

ger -ek zananrklid elxii m yaratéer ve mek©On bu
ol arak kendini yeniden Kwdpaln@&rcekeé ver mekon,
ger-ek zamanl é& enformasyon akéeké mekOné
var |l é] a (Bioria,2610,8. 260 k e ki | 2.9).
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'+ Geri bildirim

oooooo
voe

Etkilesimde
Programlama
bulunma 9 \\

Nlgillama

kekilLiggh@swarm enstalasyonu °rnejiyl e tamsilt erakti f mek
eder diyagranfFox, 2016, s. 57)

Knteraktif mek ©nl arda faydal anélan teknol oj

gel mi k ve zamanla yaygénl akmék ol masénén bir

g°rece yeni bir al ander . ¥rnejin bu teknolc
kullanée | an Ar dui no mi krodenetl eyi ci 2005 yel end
d°nemlerde -exitl:i gruplarca ¢retilen fikir

zemin hazer | ameé k tineGity. ve Bie Wdlkimg Gityagibi ptwjelariyle P 1 u g

bilinen Archigranfgr ubudur . Sanat ve tasarém al anéna ¢
d¢kegnceleriyl e b u grup d°nemin teknol oj il
faydal anarak mek©nl aréemteybktl akembi dugatrn nsa
gel ec e k(FahigdLeaghy2023,s.11) D°nemin interaktif mekO®
atké sunan bir dijerdodBukBalecg ély apm ®j ¢ ®in eit sne nk

k
Joan Littl ewood ve mi mar Cedric Pricedoén dis
T

asaréem mod¢l er yapédaki °nceden creti | mik
-eékareéelabil eceji a-ék bir -er-ewvboyut®nerir. M
ekl eyen bu yaklakéemda ziyaret - tercihl eri \
ger i bildirifmkekng¢ ¢ 100rul ur

61961 yéléenda Architectural Association -atésé alténd
uyarl anabil en vV e dejiktirilebilen bir yape ol a
(https://spatialagency.net/database/1960s.utopian.geups K i m: 17 . 08. 2024) .

"Fun Palace (Ejlence Sarayeée).
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https://spatialagency.net/database/1960s.utopian.groups

. YUksek duzey gérus aydinlatmas
B. Uzun mesafe gézlem guvertesi

C. Kapali dairesel tiyatro bslomu

D. Haber paneli

€. Uzun mesafe enformasyon ekranlari
~ F.Hareketli iskele

& G.Portal ving

H. Toplanma alani Uzerinde
ayarlanabilir 'gékyuz20' perdesi

\ I Sisirilebilir konferans salonu

} J.Kamu gézlemi ve kontrold

K. Restoran

= L Atdlyeler vb,
T M. Agik 6 ekranli sinema

N. Oditoryum-yapim agamasinda
{ © Gozlem

. Ngik sergi

S.Yeme ve igme

R. Nehir araglarina erigim

S. YUkselme platformu

& T.Cocuk kasabasi

U. Kanalizasyon aritma tesisi
V. Hizmet

W. Depolama

X. DUsey Hizmet

Y. Isitma ve havalandirma

keki |l Ej2l. dbce Sarayé(Profes&nideti kébwoberakt. B. Ye
4).

Kkinci D¢nya Savaké sonrasé Kngiltereod
yaygénl akmaséyla ekonomide dramati k deji
kimlik bunal éméné getiren bu yeniliKklIler
saatlerini deaal t er . B°yle bir ortamda sanat Y
etkilekim yoluyla zaman ge-irebilecekl eri
hal i r{Mathews, 005, ss. 7E). Etkilekim sonucu Kkull an

ger i bildirim dé°ng¢leriyle yanét ol uktur

S¢rekli bir inka, s°k¢m ve yeniden yapém
mek©n Kkurgusunda topluma yarateéecéel éjée t ¢
sunul ur . Price, Littl ewooddun #Ateatral o
mek®net mekten ziyade dejikime uyum sajl a
eder . BelirsizIlijin temel tasaréem il kesi
boyutl ar é, formlar e, eri kilebilirlik dg¢z

ol ma s #enirh(Mathews, 2005, s. 79%5¢n¢m¢ze gelems?ifli adevd

roboti k bilekenler gibi altyapé unsurl ar ¢
var ol an teknolojileri °©z¢msemek vV e b u
kurgul amakl a il gil./ ol an interalktmekmekOl
(Fox, 2016, s. 12) Kull anéceéel ar a sezgi sel bir i

programlamayé tasaremceéel ar (Eskison, 2623,iski | ebi
232)gi bi programlar ve a-€eék kaynak k¢l ter g
ol madan veriye duyar mgmke¢e.t kjgrd entéik lyraipre | prrac
el ektronik Kemal ar éna Ve kodl ama altya
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tasarémcélar i-in bu k¢ltegr bir deneme ve 97
kitleriyle nem, ses, sécakl ek gibi -evresel
tasarémcel ar pr ojLED, venotaorakgé bmaledree&knnda ni k
faydal anar ak bu vdeuryidielséee nylaenrée { ¢Trgehterkitikelmearnd i r
2016, s. 49)

Knteraktif mek©n ¢zerine -aleékan tasar émceél

s¢rdé¢gjé¢é Ku soruya cevap aradekl aré s°yleneb

ol arak ¢retil se ve t ekr(Bultivark, 2005]S. 5)Helsebr gani ze e
a-edan el enterakifene d ®bhédacda e mcénén tasarl ama edi |l
tart ékmaya a-ar . Tasar émcé artek bitmik b i
etkilekimleriyle bir anlamda tasarl ayéecé rol
ge-irecejini Kwsistgmdés ®ynas® r k ii-nrod/tarsmiolue doj r uda
ili kkili ve bir-ok veri toplama aracé ve etk
tasarémé °neml. bir rol oynar. Etjest ] exki m t ¢r
temel | | ger-ek fiziksel etkilekim ve somut o
kontr ol od -mekel,zenel &kt dFoxk20i6es3.01484P e edi | 1 r
Mek©nén bir protez olarak g°re¢ldejeé interakt
uzam ¢zerindeki et ki sini geni kKl et i r. Uz am,
bir aray¢z ol mak gi bi yeni roll ereedinir. B
kal ecél ék yerine hareket, d°n¢kem ve etkile
dej i Ki ml er i tasarémcél arén bu tg¢r mek ©nl ar é

ol mal aré gereken beceri (s¥zdler i 2@y ,s oggg.ul lagar

Alanén ©°ncy¢ Fos, iintalactive i Anclitecture: Adaptive Worldsimli
eserindeet ki Ineekkk@mihhanda standart veya protokol |l et

veya ne kadar heéezl é& yaygénl akacaj éné tahmin

yandan kitapta ele alénan projeler etkilexki:
sajl amakt adér .| dPerkoljaerl éenra nvaesyéal nyaaspéél go°r ¢nde¢k
yaptéklaréena g°re kategorize edil mixkktir. Bu

araceéedlek ®elm Ktir me2016es.1B)at al i ze et mektir

Gegnegmegz dijital -ajénéen getirisi ol arak -exk
dijital ve fiziksel ortamlarda ger-eklexktir:«
eri Ki mi kol ayl akt érmaktadér . Ceki@lill @r ogr am
bu niceliksel i fadelerin ikKklenerek dojrudan
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temsil i me¢emkegndegr. Verilerin uzam i -in bi

hem kull anécélarén veriye eriktiijgi bir a
de mek©n sénérlaréené belirleBenYél deream
Demirarslan, 2025,s. D)k e k i | 2.11).

arayUz SeViyesi seeeeceineany DO 75
kurulum seviyesi ........}

mekan seviyesi

kekilKmrRt drla k seviyfelerifChdn & hu, 2012, s. 319)

Knt er akltard wnerkioni |l e et kil ekimin ger-ekl et
ve kurulumun i-erisinde olduju mek®©n gib
Knterakti f ioeske@n é edleux tfuarrekn € fi zi ksel Dbi

edilmesiyle meydana getirilmektedir.

23.Knt er akt idaTemel&sgEemBalt exenl er

Knteraktif m e fiziksel Iba rl & ktemelLomaksreanrs © r kontr
akt¢gateor ve mek©nén t as ardleann noafisteenodsa® r K welr |
-evreyli Kkarytdreadleor, | er ne tg¢r aksiyonl ar é
akt¢catoerl er i stenilen dejikiklijin ger -
fiziksel k € s méAchien, @1, -se369)F wti ikrsied 0 bi | eken

girdisinden mékh@nualul masedektsajl ar (keki
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i i baElamsal enformasyon
GIRDI (Bir al@nEn dolu

dijital
|rnikrodenetleyici enformasyonuti
i Ul enme
aktUator
CIKTI eser davr an

(kinetik elementlerin hareketi)

kekilTemdl2:si st é@ghnkexke@0OROri s. 26)

Sens®°r, kontrol °r, aktg¢gator ve mal zemel erin
otomati k kayar kapé ¢zerinden ele aleénabilir
Sens®rler (kezel°tesi veya mikrodalga tabanl &) k
Kontrol ©°r, sens®rden gel en sinyalin kapénén a- é
gerektirdijini belirler. Gerekli yyiledénmcakbimat°r

tahri k veya dikleir-e&tkXtitrairlaifrée.nd &al z e me k ésme,
paneli (Il eri) t(Adhtanf 2hldsas69) ol ukt urul ur
Tasaréemceéel arén bu t¢gr mekO©Onl aré tasarl ayabi
sistem bilekenlerinin yané séra kontrol sist
sahi bi o | (Meyoem \gl.e20J ksi 88) e me | sistem bilekenl er.|
bil gi sahi bi ol an tasarémcé nitelikl:@ I nt er é
Knterakti fkumé lka@eethealmda i st em Idri | kadent el ?r sens

akt ¢avte® rdiejrer devre el emanl ar & eollemaakl €;nzéerr.e d

23.1.Senlgre r

Knteraktif mek ©nl ar daki deji kim girdinin a
algél anmasé ise -exitli AtSemils@nrdeki, demrs krsledr
d¢nya niteliklerini bil gi sayarén veya mikro

d°n¢kt ¢r meye (AaRayhe ®acléhnsan| 2018ps. 1) i t er at ¢r de

sens®rlerin sénéflandérél maséna dair bir-ok
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bir bakéek a-é€ésé& sunmayé ve sens°rlerin Kk
bu ©° mesre nlserr Ibery uft derakeé@Ea | &

Ener j i i htiya-laréna g°re pasif ve aktif
b¢yekl ¢kl erine gPre dejerlendirildijinde
altenda sénéflandeéréel ér Bir dimekanik s énéf
sensrlleekrt,r i ksdaler mah s °TadreaPar | & nnsabyetik e r | %
sens8lrmak ¢zere bek an(&andt,2K5b, 6skd).Bi defliej ¢ er
sénéfl andeér ma egmkilbalkeesnEm&? roléreednesver i | er |
sens®°rlerin teknolojik boyutl agens °relnerlirt
ger -ekl edttinalgpy |l aeBas®°rl erin yaepesdel ér me
kull anaydakbamaalg@dnlearféar k1 € baxk(Whtgl ar al

1987, s. 125)Se n s Anrbl eexr

me¢mketidgrzel ge

Ci zel Bek2 dlyuyu

Duyular

Sens°r

G°rsel R harekt¢

2.1) .
t emel
t i Uygulama
Bir engel ol up
eder

duywmeor g agi®°e el esrd nmeafsléa nddae r

a | (Mahamed 208¥sc23s énéefl andeért

do

Gorglkanénd
nesnel er di
kezéel°tesi

Enerji

¥rnek
PIR

Ultrasonik mesafe
sens°r ¢

Engelin belirli bir noktadan ne

kadar

uzakta o

HC-SR04

Kamer a s

Fotojraflaré a-

Hé z sens

«

Doppl er

et kisi -

Il kék sen

Il kej a

Fotodiyot:

baj éml e

| K&

|l kK¥kel ektr
sinyalleri

LDR RES0276

Pozisyon

Optokupl?©®

r

Ejim sentEjimi algélar -
GPS Konum -
Dokunsal Sécak | &k Termokupl | sYe el ekt r DHT-11
sens°r ¢ Termi steor sinyalleri
Basén- s(Baseéncé algél aBas&nel ek Dokunmatk ekran
sinyalleri sens°r ¢ -v
diren-11i
sens°r ¢
Basmalnee (Bir d¢j meye ba -
sens°r ¢
Aj ésleals® Ajéerl eje algeéel -
Parmak izi Parmak i zini a -
sens°r ¢
YajJ mur s¢YajJmur daml asé Ya] mur se
KG004
Kkits Ses sens*‘ Mikrofon: Piezeelektrik Ses da¥ gal -
elektrik sinyalleri
Koku Duman al (Dumané al gél ar MQ-135
sens°r ¢
Tat Bi yosenst ¢exkitl:i biyol o -
eder : el ektrok
° ] - ¢ mg¢
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Yapél an araktérmada sens®rler hareket sens?®
sens°rl| esenws® rolrgaraim al t bakl ékl arénda el e al e
2311Har eket sensrl eri

Ultrasonikme s af e sens®°r ¢, PI'R hareket sens®°r ¢, TOF

sens®r ¢ ve kezel°tesi al éece sens®°r¢ hareket

Ultrasonik mesafese n s ¥ 1a § dbéliflidrekansa r a | é jsés dalgh la ite &

metreli k mesafe i-erisindeki nesnel er.| al gel
ger i d°nerek ultrasoni k mesafe sens®°ry¢ ¢zeri
nesneye Uz klébe, RP0A9%bPCsI 163K e ki .l 2.13)

kekilUIRRt. 18soni k (Be 8049, £108)ens°r ¢
PR senswlrtgrasoni k mesafe sens®°re¢gne benzer ma |
kezéel°tesi sens®°r kull anél aifCalkné&Hagme !l er i n uz
2017,s.339) ke kil 2. 14)

keki |l PI2R 1sle n s ° r (&Geddes, 200@, 5. 80)] i
Mesafe °1-¢;¢m¢ yerine dahaan-TOR IR-nesaleék ma t esy
sensé@vresi ndeki nesnealyearlii kyéanm@dedit2e]s,ia &k gk | a
s.246)( kekidl 2. 15)

8 Passive Infrared Sensor.
® Time of Flight.
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keki | TOEs & B YURL-?).
LIDAR®l azer tarayécéséyla kézeéel°tesi bir @&t
yar déméyl a- eavlrgeéslianydaerkaik nesnehee ebol amd unet
ortamé ¢(- boyutlu ol ar ak emo Ktia (URLI)uatzwd ébri
(kekild 2.16)

k eki | Lidarc 1 &(BRL&).

IR al écésé uzaktan kumandal arén -al éxkma
Kumandaneén her bir d¢] mesi benzersiz b
programl édeéer . I R al écése i se bu sinyal
ger - ekl akéescér ibra.j eilnkkéz ve mod¢l ol mak ¢zer
I R al écé mod¢l ¢ (keki | (Baxall, 12013, s$. a88&) en k a
Kézéel°tesi sens®°rler ultrasonik sens®°r| el

daha k¢- ¢k bir (Margohsz2012,6€194) al ek éer | ar

kekillR2l &cé& URL-dOy | ¢ (

10 Light Detection and Ranking.
Winfrared( Kéz é.l °t esi )
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2.3.1.2Dokunsalsens®°r |l er

Bas én- sdekinsdlsrelnesr®ir | Bas@muas tird 2zoel okt ri k °zel |l
basén- °l kmpasens?rspansé@émegkdll -smap Pykeickk vie] i

he¢ecresi béiposl émma-k fsgerndsi®ey b aklexkkltdrenalrt éBdia sens?®
temel amacé basén- seviyesi ni (Ka&nkt-2@lb,ek el ekt r
s.11)( ke kil 2.18)

keki |l B&s 8e8n sv%r ¢ ¢r ¢UREL-11xk art e (

23.13Bi yometri k sens®rl er

Kal péelan®&x@as°r ¢ bi yomet Beinks °g e ngse®rr-leekr dzeanma il é

nabéz verisini elde etmek i -1 mBuf oyt°onptleentei s mog
g°re sens®°rle temas eden parmaja yexi.l rengi
araceéel ejéeyla yanséyan éxkxkék miktareée ©°I-¢lere
(URL-12)( kekild 2.19)

keki | K2l fe9a n &BRL-13).
23.140rtam sens®rl eri
Secakl ék veharmnamksaé n 2 s elduyRsregk & ks ésceanksl °erke,

senssirgeviyewiz seypgdmug ssenlks&lrigte Yé - ¢m sens?®
di jital oérktéakm sseenmss®rr¢l eri ndendi r .
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Sécakl ék ve nem sens®°r¢ adéndan da anl ake
ol arak pinlerden ve beyaz ve)Geddesa20i6, r e n k 1
s.234)( ke ki |l 2.20)

keki | DHI1120c:a k | € k v e(Hughesn20%6esn3H3) r ¢
Hava kalit-eeskii t$ ensglarz¢l ar én konsantrasyon
belirleyen bi URLAdA{¢kekiel etma2a®&deéer (

keki |lH2v & 1k al i (URBLS1B). sens®°r ¢
Sesseng®rbir dijer tabirle mikrofon ses a
sens®°r¢gneén dojrudan Ardui no il e bajl an
gerekliliklerindeopra mp devr esi nden f(ldughesa2086nss.138®bi | me
320)( kekildl 2.22)

kekilSe&s 222nghes,r2Q16, s. 319)
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LDR¥?bir dijer biroradénylakif cdtkeedki rneink-t ar éyl a t €
direncin dej i kK t(Kapat, 20tsesvI4eoted @dimaam@dédai r es el b

ve i ki u-tan ol ukur . Dairesel form ¢zerindek
k € s m@vdcker, 2014, s. 13)LDR6 ni n sens®°r modg¢l ¢ bi -1 mindeé
mevcuttur( kK e k i | 2.23) .

LDR
LbR Sensor Modulu
keki |ILRR 28kék sens®°r¢ ve URDR). ékék sens®°r¢ modygl
Secaskhée&kegakl ék dejerini g°re¢nteéel eyen devre
nesnelerin sécakl ek dej er i ne(Madolis201Ront r ol ed
s.202)( kekild 2. 24)

kekil S&c 2K é (Kangnem&sKarvinen, 2014, s. 53)
Su seviyesidesje nksionrig¢y | dei zesade eutuparon adébeankse®rr ¢,
plakadanb e K i gé -, bekxi de algéelama ¢(zerine -alé
k°pr¢lenen bu plakal ar Su seviyesiyle ters

ol ukturur. ¢ékéek volta(URL1IN kekelekR. 86)seviye

kekilS®.22&vi yesi (URU-18¢ m sens®r g

“Light Dependent Resistor (lkéja Bajémleé Diren-).
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TozsensPawg kanatl aré ve algélama haznesiyl
tespit eden DbIURL-I®)éd kedi &l e@maBdéder (

keki|lT®z 26¢URE-20 ¢
Yajmsens9agmurun al gél anmas éizlepresineylanak h av a
sajlayan bir URE2(e& eklidman drer (

keki lY&2] Bur sensdnr fdRk-22kart é
Su kalite Pir¢thi pePs@dgorlbestTbDaki -%z¢éinmg
bir devr eURe-RI(nkaenkéidlér2 .(28)

kekilS®.R&8lite @URL2)m sensr g
Dijital @ ks2&kn a!rad og ékék sens°rlerinin aksine
sunar . l kék yoinompnpalugudengki it alRLERDTr devr
(kekild 2.29)

13 Total Dissolved Solids.
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k eki | Dieal e2k@ekn JURL-26).

232Kontrol °rl er

Kontrol°rler interaktif mek©né ol ukturan mek
y°neS§eans®°rlerin algéeladéejé wverilerin iklener
ger - eklfekdantrridli®°r., t¢em sistemin hari ci bir
belirlenen referans ayar noktal @omEsné takip e

Bellmunt & Campanile, 2010, s. 3)Yap é buvaar akt ér mada kontrol
mikrodenetleyicilek aps améprdal énmakt adeéer .

Mi krodenetl eyiciler programlandej e i Kl evl er
k¢- ¢k boyut !l u bil gisayarl ardeéer . maun mal i yet
bil ekenl eirkil eanrca s € nbdeal |-ed&k &k n b inmi aDeekEeyrgi r i K

2019b,ss. B). G¢n¢gmgzde bir-ok farkl é@ mikrodenetl ey

sunul maktadér. En sék kullanélan mikrodenet|
yer alan mikrodenetleyicidiin Ar dui no, i nteraktif projeler ge
el ektroni k donaném ve yazél edRLL2% Hem | | bir ge

profesyonell ere hehnezde eiomkodrmépduseyn@&h ar a
kaynakl & el eksaonai kélpadra,t f prongr amcéeéel ar ve ©°]
kitlelere hitap eder. Ardun o karetréa ndek.i mi krodenetl eyic
programlama dili (IDE* i1l e g°ndergilreadi t@di madfijpmbdbye bas:
- ekt ebER™ ([ Nr )@t magxa ((WRLI2® bk ékirl 2. 30)

4Integrated Development EnvirornmgnEnt egr e Edi | mi k Gel i ktirme Ortamé)
Sistemin -al ékmaseé i - Arduino yaomn@aln@&@ménakod y¢dkl enir
(https://docs.arduino.cc/learn/startiggide/gettingstartedwith-arduingtools/e r i ki m: )1 1. 04. 2025

15 ight Emitting Diode.
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https://docs.arduino.cc/learn/starting-guide/getting-started-with-arduino-tools/

2-USB gihi 3QN) ui k ~ hikieisclp

4- Dijital pinler

— 1- Mikrodenetleyici

5- Analog pinler

kekil Ar2d BiOno kart é dBmR2ném bil ekenl eri (
Arduino kartéeneéen dommiaknréeord ebn d telkeeynil ceir,i WS B ¢
dijital pinler, 5V/3.3V g¢- pinlvel2V), topr

var.déer

233 Akt ¢cateo°orl er

Akt cakdé8mteol °rl erin ikledijinveralkii al @me k
fizikselbirdej igkeerm ekhiAkt gai trl er , t emel ol ar ak
(-oJjunlukla elektrik sinyal:| bi-iminde)
creterek fiziksel sistemde bir dejikiKkIi

k a s (Bshom, 2006, ss.-8). Akt ¢at°rl er harekete ge-irm
algel ama eylemine referans verirler. Baz

ge-irme niteliklerine sahip ol mal areé dur

D

nse°or m¢ ol duj u tisnektedirsBu wgibi dugumlardaetemel big e

akék a-ésé benimseyerek her iKki niteli]
di | mesi vy e(bammgues va,I2GLE, a. B¥teéenre | kabul e g°re
ner jiyi harekete done¢kt grmel er i dol a
énéfl andé&Toadu@i% $. RoaBa rrl adri j er s éhkéfgbhbahdeEerm

ektromanyetik aktg¢gatorl er, akékkan gé

® »w o® d T ”

~+

er mal Kekil hafezal & al akeém abdkatke aétkel ralreat
ayr el m@anmisBalmunt & Campanile, 2010Kul | andékl ar e ener
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go°re i se a k tseladlektnorhe&anik, eldkteoknanyetikk hidrolik ile
pn°mati k ve akéll é& mal zeme @@ishopg, 20060ss.] er | bi -
9-9). Far kI é akt g¢gator terleri, bunl ar én uygul a

do°n¢kegmeg ¢izelge 2.2 ¢zerinde g°r ¢l mektedir.

¢i zel Akt 2Z2.a2ad éfrli anfMdhamed, 2009, s. 29)

Akt ¢at °r Uygulama Enerji d°ng¢ K¢ mg
Ses aktg¢iHoparl ©or El ektrik sinyal:.
Re 1l e Elektromekanik anahtar
Valf Sévé akéekéenée kontr
Mekanik Di kliler D°nme hareketi
Termal |l sét éce
Manyetik Akt ¢satordeki bir p -

etkileyen kuvvetl e
Elektriksel Motor El ektrik sinyal:.i
Hidrolik End¢gstriyel s¢re- Mekanidkj Yusal, (
Pn° mat i k Otomasyon kontrg Baskeée Y g¢-

¢al eékmada akt¢cat°r | er,DEmotovlagr ‘moadieroitllerr , st ep m

ve solenoid valfleo | ma k atzemeel bakl ékta el e al énmakt ad:é

2.3.3.1.Servo motodar

Servo motorlar i-erisinde AC, DC ve step mot
a-elarda d°n¢k saj |l a(pu 8019bs. B7)Sergormot®l&@ mot or udu
mekani k el emanl ar é bel irli bir Zaman aral e
getir mek]| (StoltgZ004.esvilll) kl € kK i | 2.17) .

k e ki | Se&o mdofo(Su, 2019, s. 87)

2.3.3.2.Step motodar

Step motorlaré tek kutuplu veya -ift kutupl

bil giye dayaleé hareket i fButanann,l280d4,dsef5p devr e e
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Arduino il e iyl peDP®@ omontamrs| agyrréancameda mae Kk
omaséna skaepkeambdrhar é azl a i k| &&r ngackcéck g e
har eket |l er iebimegié - stepkrhotorunumnsrt ielp mot orile s ¢r ¢
biriktek ul | asreée lgrma e (Collenk&tHagdn, 2017, s. 341)

kekilStehmBtdive s¢r (UREL-30kar t é
2.3.3.3.DC motorlar

DCmotot ar uygul anan g¢ce bajlé olarak d°nm
bir y°nde d°ng¢ k (Culkdnp&aHagarg 2017¢sa3@) rH-erydapé s é nd

Kaft ve bu kafta sareéle 1iki meéeknatés ar
meknatésl ar én birine -ekilip dijeri tar
(OBullivan & Igoe, 20,s.25) ke kil 2. 33)

k eki | D@2motdrgJRL-31).

2334R° | el er

Re°la&kem ve voltaj kontrol ¢ nBwmalkReB k.&8) el an

Rl elerin -alékmasé i-in Arduino pininin
Bu sebeple r°lelerin -aléxkmasé i-in hari:
(Margolis, 2012,s.29Q) k e k i | 2.32).
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keki | R2Id&8vr e @Rle3®)an e
2.3.3.5.Solenoider

Servo motor, step motoru ve DC motor d°ng¢k h
kaft ve ona bajlée yaybari mradélhpkety uaal t mer
ger - e k(Cukikm & Hagany 2017, ss. 34342) i Sol enoi dl er , bir bobir
ge-irildijinde olukan manyeti k alan tarafeéend
s a h i (Margolis,2012,s.64Q) k e k i | 2.35) .

k e ki | Sonoid BRL-33).
2.3.3.6.Solenoid valfer

Solenoidvali - er di Jji sol enoid bobini aracél éjéyl a
-evirerek seéevel araknt caskteReEErk.d k(z.en e@é6h bir

_S=e

k e ki | Sonoid #atfURL-35).
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234Di jlkavr e el emanl ar é

LCD panel, dresl enebil ir LLEEDD ékkoénkd, buzzdra tr e m -
potansiyometres on/ dur d u rjogstickgrea h te&kr & a manbu®n saat |

fanpervanesve uzaktan kumandai jdeervr e el emanl ar edeéer

2.3.4.1.LCD panel

Boyutl aré ekranda g°re¢nt ¢l enen karakterl
panell er =-exitl]i en ve boy oranlarénda ¢
panel se-enek(Bwxalli2018,8.148e v cutt ur

keki | Fa&r BI7é L Cobk,r2008, k. KISy i

2.3.4.2 Adreslenebilir LED

Adr esl| enebinkemiitLEDOhede (kekil 2.38), dai
bi -i mimakde¢sgzere farkl é Magkiitsl &1 i- i me ndwetkti u
d¢key eksenlerde séralanmék LEDO6I erden o
resimler veya programlayabil ecek her «key
bir LED (Gdaddes, 280l7dd. 54D

kekilker i3t8 : dreskehebilir dE®(Nussey, 2013, s. 355)

2343Kondansat?©or

Kondansatrler ikekptmkadapdodryexnerl evea nd a
Seramikvelekt r ol i t i kK ol mak (Bexalle2018,ss. &Bil). t ¢ r dedi r |
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keki |l F&r. BI9& borydd desx&adfaen & Karvinen, 2014, s. 28)
2344LED& € k
LED®anot (+)vekatot-f u-1 aréndan ol ukan &kK&ky°yaykan di

¢i - ek, 2LEDOIi . ah®)X wuucu dijer uca g°re daha
bur adan g e(Cukie & Hagant2017,is.18) r

keki |l ArRduwiOno bajl anté r(Blissek 2003)d.58uk L ED
2.345Di r en -
Elektrik hatteé ¢zerindeki ak @ meé Diaryearr-l amak i

akem ddajeegrsi wlreapt di een- dejeri czerindeki K e
(Su, 2019, ss. 145).

keki | Di2r @ldssey, 2013, s. 83)

16 Light Emitting Diode.
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2.3.4.6.Buzzer

ABuzzer, verilen voltaja g°re(St201%6.&é ses
67).

k e k i | Buzzer@G@ddes, 2016, s. 232)

2.3.4.7 Potansiyometre

Normaldi ren-1 erden fadirkeém®- oriak Edrmelkanjkédbik ®a] | a
ci hadRL886.

k e ki | PotansigoBnetréSu, 2019, s. 73)

2348Sondur dur ma anahtar é

Son/ durdurma anahtareée seékl ékla 3ODRLyazece
3N(kekil 2.44).

kekilS@n/dAdiur dur(WRL-38&. naht ar é
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2.3.4.9.Joystick

Joystick yapéesal ol arak iki adet potansi yome
do°n¢kt¢gren bu devre el emané oyun oynamak vey
i Kl evl er de(Gdddes, POAGh = 233kba Kiilr 2. 45) .

k e ki | Joysticlk{S,: 2019, s. 129)
2.3.410Ger -zemakmanl & saat modg¢l ¢

RTCmod¢gleg -ek zamanl é s¢re takibi yapeéelabi |l me
(Boxall, 2013, s. 321) k e ki | 2.46) .

kekil Ge&r. 46k zaman(URL-39.aat modg¢l ¢

2.3.4.11 Buton

Butonl ar araceéelejeyla ©bir d e v (Calklire & i bajl ant
Hagan, 2017, s. 7)

k e k i | Butbn(Belebe, 20193, s. 47)

17 Real Time Clock.
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2.3.4.12 Fan pervanesi

Bir fan gé - kaynaj é, kabl ol ar vV e fan
pervanesinde6 k e ki | 2. 4 8(Banmé& $hidoh, 2.5, g @3Fain pervanesi

Arduino projelerinde bir motor yardéméyl

k e ki | Fa@ pevhaigesi(URL-40).
2.3.4.13.Uzaktan kumanda

Kézeéel °tesi ékéek yardémeyla -al ékan uzakt
kontr ol edi | (Delebe, 20d0a,m.KLGThkdeskri | 2. 49) .

k e ki | Uzaktad Kumandé&Su, 2019, s. 171)
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3.METODOL 0J K

Tezin bu b°l ¢im¢gnde araxktérma i-in yapélan m
arakteéerma eviamiaktver ma nwlfht emloeprlidemae ar a- 1| at
verilerin -°z:;mlenmesiktilt. bakl ékl arénda i f a

31J.Ar akt ér ma Deseni

Knteraktif mek©nl arén ol ukturul abil mesi -0
tasarém metodolioqjiimialgted i &ywri @ edbddme&kn ol ukan
ol ukt ur(ukenkuikiDe8s eln; ar akt érma sorul aréneée, ver
bul gul aré Dbirbirine b4gjJAl ayand dma retme ks &«li mxierk , k
280 Desenin il knz@dédnme&k elvamrsmnBldar qulagnm@dasna | K|
ger-eklektirilmicktir. ¢ al &k nkakniénme olaraev r a ms a | -
analizs ¢r eail nd & | ve ulusl ararasé | isans¢stye tez
ve interaktif mek®©nl ara dair I|iterate¢rde yer
incel enmi kKtir. Al ana dair |l i sans¢gst e tezler |
Ulusal Tez Mr kezi , ul usl arar aseé kapsamda AOATD (
Di ssert aittdba@nnsdfaeny d al anél mekt ér . Her i ki ver i
arama se-enejinde -bpkeratenmkurgubmaétarameéel é
tez ade, konu, di zi nger°-zeekilleekrtiirraxléeneiirkmadierh ed @ f
g°z °n¢nde bul undur utl@azlakr doee | aSredmaumatdak € u® lu-séatl |
kapsamda 22, ul usl araraseé kapsamda 30 ad
ayr ékt &l alsmé K tvértealernufig B, Bprraorgarsaém, Aglrgizvegn si t e

fie n sd farta bilim/anas a n a b fibd d li an/ D aefi@nahtardkalimeverileri

frekans ve y¢gzde dejerl eri ol ar eedernsay ésal | atk
An¢e¢ni versite, enstit ¢, ana bilim/lana sanat da
diyagramlala g°r sel |l ekt i ri | mi Kkt ulusal heSw nulousalraarkar ias @
yayénlarén verilerini kapsayan ndyeéel, cniver !
A¢gniversite, programo diyagramlare el de edil
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Knt er ak protdtiplenmenkn€eteme s i nit eirm e it adlesanggzeser §
programlar ve bu programlardaki e r s -eéektéelaréenén payl akeée
Mi mar | ek Enstitg¢sye (I'nstitute for Adv at

tabanéndan f aydal eseéd pnagrarmlaairn.c ell iesnam sk¢, s ti¢gn't

mek©n prototipi creti mine adcd@htar keneelers | er e
belirl enmicktir. Bunl ar AnDat a, har dwar e,
prototype, apahtart kelimelpridin g & r i tabanéndaki

adl andéer mal aré bu anahtar kelimeler kaps:
dersl er belirl enmicktir. Tém bu dersl er
i ncelenmi ktir. Knceleme s¢rercé@mdeaeyrae atké rea

i -1 n deéelli-rgltdrerden faydaRadel méknttéerr.akTop
prototipnee r i Ki | mi kltenm . Kk Bwr @msaelk vendehamm®maims @il
Byl el i k lbiemda kn@ re r pgrkeditrdekii -pgemreklik avr amsal al ty.:
tekni k donanéml ar tespit edil mik

Knteraktif mek©nl ara dair daha ©°nce ger -
°neril erinin ScopuseéVWeb wfeSienced zemi nden ©°n  t
ger-eklexktirilmiktir. Konu hakkénda daha
of Science ¢zer i nde n Betirlenrermanahtargaime peekrl aetk®tri r

kurgusuileB2adet yayéna eri kKilmiktir. Kncel eme
-al exmal arén ayrékteéeréel masé i -inbddetl i rl er
model,6 ad et -efSaceate sy@néfl andérBadehneryiayiémd
eri Kilmiktir. Bu yayénlar daditnhbamké €khear i
al t bakl ekdma € b abkelil & krld atriginie t i evrede | it e
akamal e ol ar ak el de edilen wveriler EKEéj

met odol djmixitio%ner.
Met odol ojinin Arduino mikrodenetl eyicisi
edi | di J ievrede praigtipleme deney ve aread evedligryeoylllaar

topl anBth@elkg elr ar vV e t arnteérkinhae n e vtraessairnédne me

ge-ervegd-iljd y°nleri, zayef y°nleri, férs:
edilen veriler kapsAarmeEmtdar ndeerfénr | seardi ad 8 my¥
°neril ert ¢envr-easliérnkdmea b ¢t ¢ncgl bir bi-imde
i -in °neriler getirilmixktir
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| § g | IMerakilmekaniara dalf model anp - Ts=(Model o | GEE Aike | ANTH  wbei csapupospionens | Azt T
S &£ o M 1 - tPETRE(NO[K;deGS%IfICBIIOU* Dokuman tip Konuelu 6 adet cerceve Gnerisi d‘{ z ( - 9
s ! onerileri ! I siimsel 251 " A otintilerinbelirlenresi |
[P | ORApproach*ORTypolog*OR | | Makale/Bidii E viky, - t-tp{n-iouny
| v | Method®)) I [ 7o adet S (Kas~ik | }
R S R e Dokt nie an s mee | S !
' . . _H
-
‘j|:’ ‘““‘l i
‘ u H H Bir mekan bileninin fiziksel
prototipini oldturup projenin
p/%» g “A}AYt~t hsits)
% e edilmesi
h il ;’ Tinkercad ile Modelleme + Render  Fizibilite
5sz 1tk °A-AkRlds} PA-Aat )t . . Arduino devre / AR AL A
. \777&77777777\ /? Birim analizi Do it yourself videolar simulasyonu A L LS
| Veri . Veri | / | sﬁnal Fiziksel
\'srs~ |52 -Tgplatha t dlbme | 2kzAN~sz |° A dhsan- Veri- Form ogramlama }
1) -a o . Ortamda Ortamda
. ' =~ gt Yoéntemi / ! f A
Ps I - ; | chha chha
| Secimi Secimi | I
S Sistem & Analiz parametreleri L
+ thz
analizi
~iz°A~-t Arduino Arduino
(|
Z:gisrg‘reﬂ ,,,,, DD ) Ardumo IDE Fiziksel prototip

SketchUp +-Ray

keki lAr&akl:ér ma

deseni
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32Araktérma Evreni ve ¥rnekl em

Bir -al ékmanén genel evrenine ul akmanén :
bir arakteéerma evreni czerinde -al éxkeéeler.
°rnekl em k¢ nersnierkd eamr i¢kzielriirnnden el de edi | €

yoluyla evrenint ¢ nd¢e ] er | encivirielnmehdaekrk é nd gKurb& | gi | e
Kabak-¢é& Yur dakd)l¥r n2k¥ £ me s mi 6Basel ekl & \

ol mak ¢zere i ki bi-imde ger-eklextirilir.
duruml ar da kull anél ér ken heterojen biri
°rnekl emeden faydal anél éra.- Olranse&llmeknd d a K

tahmin émekd e J % rl n e kdrilerimn derinlemesineanaliz edilmesidif k i mk e k ,

2018,s.117) Ol asél ek dekeée ©°rnekleme y°ntemler
ABu ©°rnekleme y°ntemindeki t emel anl aye
karkélayan b¢t ¢n d(uA.un¥éa rdéenr & na | & kRéetinmraeské, d ¢
topl ama s durvericevrenatied eno kf ay d all iamnaéd amngxtt &£rt ezl

Y¥KTEZ ve OATD veri tabanl ar e, prototip
kapsaménda ger-eklexktirilen prototipler,
arakter manén genuwl. AV raxn lee rmianievalenHd teur

terimleriyle bu genel evrenlerden elde edilen verileMir. - ¢t °r nekl eme s
bir araktérma evreninden °rneklem grupl ar
verilen ne ve °rnekl eme s¢recinde al énan k a

czeriemdean | Airleicma tezin de°rd¢gnce¢g bol ¢megnd

veri toplama s¢reci detayl & ol arak a-eéekl ;
33Arakt érma YVaetemlTeplama Ara-1|ar é
Arakt érmanén probleminin incelenmesi ade

yapeéedadéerk.mada abiakdem maok et emi nopgeaamaear
faydal anél mékt énncklsamegshgetbeiterane¢r
olansistematikd er | eme yfPaydmi adehméxt ér . Protot.i
analiziy® nt emi nin i1 - i -e (¥ie, 2014, 8. 5Ckasld | chunréed meé & ¢
Kncel enen her Dbir amalkirakbi fi mek®hampaltd
Konuileilgili® nar-ieyayénl ar én d e jsesistenaatikdierlemed me s i n

bibliyometrik analizy® nt e mif agadak ul | anél mékt ér . Si st ema
ve séneéfl ani

tespit edilen model , -er-eve
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etmek ve genel bir dejerlendirmelerini yapa
aracewnwkcal erElde wdilenrt.; nbu verilert asar ém met odol oj i s
gel i ktitrdrmarnesohekt ur muktur . Met odol ojinin de

prototiplemey a k | awié madéhmgkyar gt ey &mmié ytl apl anméxkt ér .

Deneysel s¢re-te birtakem teknik ve teknol oj
g°r ¢l mikkstackrl.e k|l ar én akeéel abi |l mesi adéna gerek
danéekeéel abil ecej i 2 adet ABi | gleldrank a r M¢ henc
M¢hendi si 060 ve 1 adet AMekatroni k, Roboti k ve
Kurul muktur . zB?YVUkl akEaénl @&sagne ge-ebil mek ¢

al énméxkt ér .

3.3.1.Li t e ramalizi¢, r

Sistemati k derl eme ve bibliyometrik analiz,
bi-imlerde analiz edilebil mesine i mko©n sajl a
arakteérma sorusunu cevaplamak ¢zere belirle
al én eiblivometrik analide bi |l i ms el yayénl ar i statisti k
edilir.

3.3.1.1.Sistematik derleme

Teknol ojinin gelikmesibivlei msayna-kal @ximai nsi¢nrien
hezl anmasénaaweéel ar&lmeEe@ma neldoelnay@lsmyHd taurb.ugg¢n
-al exmal ar ém¢ yoddur ki tledknipdanejj wr | ermdiduikl--azldaa z | a

ve zaman gerektirmektediBu dur uma bir - iStematiknderierhea r a k S
yakledxléint er at ¢r deki ge-er | i veri |l @e bel irli
al eénabdhmakkés ashadazla vwelaend chenl dndeéer(EYalbmdanekt edi
Semer ci & Saj | Sstematikdererdeler ash.i p2 3orlgkislelka rkéa n et

d¢ zdygli aymetaanglizlerle birliktek anét pirami dinin en ¢st b
al maktader (kekil 3.2).
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Yuksek

Sistematik
Derlemeler &
Metaanalizler

Randomize Kontrolli
¢al EOmal ar
Kohort ¢al EOmal ar E

Vaka Kontrol ¢al EOmal ar £ KankEt

Olgu Serileri

Ol gu Sunuml ar E

Uzman G°r ¢ Ul er i ve Editor YazEl at
Hayvan Deneyleri VvEé& Laboratuvar ¢al
D¢Rek

keki lKahe2: pier aminé@it( Ad ¢ zuenydlagir,i. 2022, s. 144)

Sistematik derleme a | € kylmbelirialy ier k o n ki dhag keknéénkdha Kk € k v e

-el i KKki Imevecuth® rlggrienbi ri ki mi yoruml anar ak ar
getiril mektedir. Sekl ékla sajléek bilimle
sosyal bilim - adlineyamakdra@gmEds maa, y2021, S
Sistematik derlemelerde yare,| lalke, tekrar edilebilirlik gibi niteliklerin

kontrol ¢n¢gn adcérfd ambnmazseé pr ot onlaklt la@ued e n f
protokollerden biri de sistematik derleme ve meeta al i z | er I -in gel

kél avuz o#ldrgesidil SMA

PRISMA bildirgesid er | enen - al ékmal arén se-imini,
kKeffaékwvar | an820itathig nkéel aPRI SMA bidedi r ges
o | u kirakantrol listesivef ar k1 & arakt érma biriamkee&xi i -
diyagramh ad @ m o (Pag& wdr, 2021, s. 1) AAkék diyagr ame, S

i ncelemenin farkl é& akamal aré boyunca bil

edilen ve hari- tutulan kayétl ar@Rh- sayeées

(o]

41). Diyagrang roelirleme, tarama ve dahil etneek a mal ar & ar acél éj
derleme belgelenir.

18Sistematik Derleme ve Metanal i zIl er i -in Tercih Edilen Rapor]|
Items forSystematic Reviews and Mefamalyses).
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3.3.1.2.Bibliyometrik analiz

Bibliyometrik analiz bilimsel bir - al € Kk ma al anendaki i kki |l e
anl aml andé&reabei lknuelkil anél an bir ara-ter. Al ane
sahibiol an bir arakter maceéeé, bi bliyometrik anal
bul gul ar czerinden yoruml amal ar yapar ak a
yorumlayabilmektedir( ¥ zt ¢ r k & G¢ r | e Bibliyon®ik dnaliz, s . 213)

per formans anali zi ve bitlgirmmehagrifiBilkldirx t o ma k
harital ama, odaja al énan disiplin, alan ya d
ol dujunu incelemek amacéyla sénéeflandér ma v
arakteérma al anénén yapéseéenén lgometrikbie msi |l inin
y°nt e(mdelrmaz, 2 Bilinharitamma 1kilE@B88| acak g°rsell ekt
ara-1| ar énbdiarn nbeitriin dnea d e n c iVbsvigwery ay @lué meands e o |
(URL-42). Vosviewerile yay énl arén -exitl: parametrelere
haritalaré el de edilebil mektedir.

3.3.2Vaka-al @ Kk mas é

Vaka, bir dijer adeylvad udruurnuam i-lailkékki ma so€l nadyal adru
veya ortam araséndakBah<eitkigkeeenmeunsdakhagal
dej er | emdidmual y'ferstiemde i ni teyit edebil ecek bi
araméenfdaayd@Ahan&keédéerém & Kkfiibhwkrekm 2&I14dKk masl.ar7e

kar makék bir durumun geni kK bir Kekil de tan
bil ekenlerinin belirlenerek boybamzwmé &Il ar al
Ok umuk , 2 0.1Efde edien verdle? kajegoriseb | ar ak dej erl endi ri
genellenebilir( Ayt a- 1 &, . \Zakal-2a,| égaraad&t €r man én pl anl an
tasarl anmaseé, verilerin hazérlanmasé ve topl
ademl aréné i -er elnkedkinlg ¢3s.edl) bir s¢re-tir
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Hazairla —————————— >pPaylas
Planla ------- >|{ Tasarla j<-------------- . Topla

k e ki IBirvaka3 al erxéatemsla&d é n(Yim 20&4, s. 1)

Vaka -al ékmal aré adéml ar &€ t Rablam belimenis, ¢, r e c i

varsayém olukturul ur, -eKi t i bi-imlerde

varsayéemlar g°zden g dMartim& Haengterk2012jsr28)hi k ©y

K- Mi mar | éKk di siplini perspektifinden b
teknoloji k wveya bi - i nbslidilbirtbagaryécemidliég i al°
I Kl eyi Ki ni kekfetmek ve anlamak 1 -in bu
ayrélarak belgelenir ve incelenir. Beyl e

bir anl ay@®aebinson, 2023, = IWHhka analizlierk e k f edi ci °zel |
Analizde ar k1l el éj7é veya yéminierkpel ¢aebifl egepni t

durumu tarifleyerbirdizianal i z bi r i mi czerinden ver.i e

3.3.3.Prototipleme

Tasareéem odakl & Dbili msel arakteéermal arda a
biri det asar é m . Jaaspagagkmdéerney s e | yol laa apt 6t mAa i
metodolojsi fiziki olarak belgeleebilmektedir (Gray & Malins, 2004, s. 168)

Bil i msel arakteéermal arda ¢retilen AProtot
kokul |l ar altéenda naseél performans g°ster
s a] I(Aa ©.0Payne & Johnson, 2013, s. 14Ryototipleme bir fikri test etmek

amaceéeyla temel tasl akl ardan 1kl evsel bir
kapsar(Culkin & Hagan, 2017, ss.-8.Pr ot ot i p testleriyle ol

probleml earespndcecaln|l erek yetersirhz tasareém
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3.3.4.Deneyveg® z | em

Deney ABi | i msel bir ger -ej i g°ster mek, bir

kanéetl amak amacéRLM4ZJolyap &Kk atbemérgleandek a kK € mé nd a
u

ol gul ar belirl:i kokull ar alténda yapay bir b
m¢dahal esi z bir bi-i mde ¢Jdewza,l2006,8M53brt aya - é
Gezl @i r Keyi awdlaédmaki yi -in onun kendi ne

belirtilerini/?°zeldAluduc02B3,8.092Dgrfew d¢e m°gé eimr me k t
aracel éejéeyla araktérma hipotezinin bajemleée v

-%z¢mMasaBr ém ar akt ébuynak laa keardlaa rséékknl éykdraar | ané

34Verilerin ¢°z¢;,:mlenmesi

Yapél an ararkitléea rmard a -s%z ¢encl S&W@INe eanalizinden

faydal agal mented rSWQT analigipli a t asar émeén, tekniij
ol ayeén kendi si nden kaynaklagedn yi°nl draikt Yrel e
fakt°rl erden kaynakl e férsatlar ve tehditle

SWOT anali zi il e bir tasarleaea ggkadrmylnl zay
y°nler ve tehdit imegmkyg¢ifdMemzalinllue nvder,. a2 OnRalk, s.
SWOT bili msel arakteérmal aadadé&aaklealal &k ak wlenha
analiz verilerinin © | - ¢l ebi | ir ol madej ér luemrudiurlmMma mhluEdat
dejerl endirmeyi yapan araktermaceéeneén d¢Keén
dejerl endirmenin nitelif§i k(Hetms &iNixon,u z ma n | é k

2010,s.240) Di jJjer tarlaifziani SoMITermenm unsuru anl aml

-er-eve sunmasée-dot alegeadlia bil luinmaklt ader .

19 SWOT: Strengths WeaknessesOpportunities Threats G¢ - 1 ¢ Y°nl er |, Zayeéf Y°nler,
Tehditler).
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4.LKSANS! ST! TEZL PR,OTMEKANWEIRNFLANDIRMA
¥ NERKLERKNKN KNCELENMESK

Tez -alékmasénda °©°nerilecek tasarém met
mek©n - al ékimial @il abéendlakmi ne bakvurul muxkt
veri k¢mesi nden anl aml &, genel l enebilir
hedefl ehmsaltive WlIlusl aratasakti samek®n¢pt
genel bilgilerivet e k ni k ®oheankimli aragegrdekbdaktai Pnkte

-er -vesvéen € f | and érontau kK°tnlerrdi ol jreglenemrik b i r

41 Knteraktif Mel@mskasinng| Kineczd leern me s i

Kiteraktif mek©n konusuna dair genel bir
ulusl ararasé |literatg¢rdeki | i sansg¢st ¢ t e
Y¥K Ul usal Tez Merkezi, ulusl araraseé t e:
yararkaagbP madet yayéen belirlenen °1-¢tle

sonu-ta 52 adet yayénén olukturduju ver.i

Gahsmalarin veri tabanlar araciifiyla belirlenmesi Gahsmalarin dier yontemlerle belirlenmesi
KayEtlar Ou kaynak| Barcan ibldlemrndemdince -[KayEtlar Ou ka}nakl ardan belirlendi:
Y E mgilitae |
E YOKTEZ n= 45 ol mayanokay et 1300 Web sitesi n=0
e OATD n= 190 Web sitesi n=0
= Lisansiistii tez olmayan = 1
g Toplam n= 235 kay yar Toplam n=0
Yinelenen kgyftlar
l (OATD) Ay
Taranan kayEtlar: Hari- tutulan ayEtlar
Ball Ek, °zetp=albFhtar [kelime AraOtErma amcépagyygun o
Tam metin taramas Eli-in|Ul a0OEl amayan kayEt] a[ram metin taramas E j-in bfUl a0OEl amayan kay
o —> | Tam metin bel —_—
N igesine _ . .
s n=70 er\Uv\emeyET\lgkayEt ar n=0 n=0
©
. ! !
Uygunlgudege r | endirifl en |[Hari- tutulan ay Ef | jayguni@udece r | endi rill en Hari- tutulan a
—_ —_—
Tam metin n=52 Gerekge 1 h-0 n=0 Gerelge 1 h-0
Gerekge 2 n=0 Gerekge 2 n=0
Gerele 3 h=0
Gerelge 4 0
Ticelemeye dahil ediler), _ 5
kayEtlar
£
o Diger yontemlerle 0
- incelemeye dahil
< edilen kayEtl
]
=]
Toplam 52

kekilTe4. *aramal aré s¢recini g°steren PRI SI
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El de edilen veriler a-eéek Kk(slgumwakd0E)lebi r yazél €

gersellextirilmiktir. Verilerin frekans ve
veril mi ktir. El de edilen veriler veri taba
dosyal aréndan el de edilen bulgularla séneéerl é
41.1Ulusall i sansg¢gste¢e tezlerde belirlenen °%2re¢gnt ¢l e

Yéeksek ¥Jrenim Kurumu (Y¥K) Ul us al Tez Mer k
dajél émlaré istatistijidReogUsand&-gMhmali ole
2386 adet |l i sans¢sty¢e tez mevcuttur. Bunl ard

sanatta yeterlik, 218 adeti ise doktora tezidir

Ul us al Tez Mer kezi arayg¢zende ADetayl & Tar
arakteéerma se-enekl eri mevcuttur. Detayl & tar
bilim dal é&, konu, di zin gibi daha ,-ok Kkurum
gel i kmi Kk arama se-enej.i aranacak kelimeler
alanl arda aranacajéna odakl anér. Gelikmik ar
°czet, t ¢meg gi bi arama se-enekl eri sunar

Ver i tabané ¢zerinden konu hak¥® daama daha °nc
eylemindefiGe | i kK mi ksekrdasiadnea bel i rl en-mper ar @mak tt e g u snu
il e arama ger-eklextirilmi ktir (kekil 4.2)

Arama Terimi Arama Terimi Arama Terimi Arama Terimi

Etkilesimli mimari Etkilesimli mimari interaktif mimari interaktif mimari
(OR interaktif mekan ) OoRr [OR interaktif mekan J OoRr (OR interaktif mekan J OoRr (OR interaktif mekan :]

Etkilesimli mekan Etkilesimli mekan Etkilesimli mekan €tkilesimli mekan

kekilUlausal tez merkezi ¢z erkiun d comaregteaaimo pRF ak e rri |l en t a
kurgusu.
Séeraséyla detkilekimli mi mar i veya interaki
kel i mel eri tez adée, konu, dizin ve °zet al ar
i htimali g°z °n¢nde bulundurul arak tarama fdfe
veya etkilekimli mekano kelimeleriptgl e tekrar
NL.istede K- Mimarl ék disipliki MIiemarlii wel Dekdiasyebil
sebebiyle il gildi kelime °bejine ait veriler incel enmi
2’Tarama eylemi 21.09.2024 tarihinde sonlandérél méxkteér
2Tezin girik b°l ¢mg¢ndngeractive k eblaihmeesdiididn | T ¢ rekz-eer ekar kél é
et ki lveirkeraktifoil mak ¢zere i ki kel i me mevcuttur. Ul usal T e z
anda en fazla ¢- farklé s°zce¢gk/ s®°z ©°beji aranabil difji
interaktif kelimelerinin farkI étikroimbminatsiyro.nl ar é il e t
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37 adet teze eri kil miktir. Ayné ikl em i
et kil eki ml: me k ©n 0 kel i mel er.i i -1n tekr
interaktif mekan veya etkilekimli mekano
er mkktir.

T¢m kesi kimler ayéeklanarak toplamda 45 a

-eri kleri kontrol edilmiktir. KnteraktiH

22 adet tez tabl4d)l akt érél mekteéer (¢izelgge

¢i zel dWJéd usdal: d¢gzeyde i nltiex adedlefefdhirgmetkveriter.i | e i1 gi |

No Tez Bakl &j] & Konu Dizin Program i ni ver « Ens tABD/ASD- Yazar |
D¢ezeyli Bilim Dal e
1 Bilikim tekno Mimar/l Bilikim tekno Yiksek L Yéldéez 1 Fen Bilimleri ki mkek (
gelikmelerin Etkilekimli m iniversi Mimarl @€k Ana
etkileri/inte
2 Yapay zeka ve Mimar]l Akéllée ev, Et Yiksek L Yeldez 1 Fen Bilimleri Ko m¢rceéc
Mi mari tasar e iniversi Mimarl €k Ana (2002)
sistemler, Yapay zeka Bil gi sayar Or
Mi mar | ek Bili
3 Sanal én ger-e Mimar| Dizin bilgisi yoktur Yiksek L Orta Doj Fen Bilimleri K¢-¢kbak
Mi mar |l ékta vye Teknik Mi mar | ék B°l ¢ (2006)
zaman anl ayéck iniversi
4 Geliken tekno Mimar]l Et kil ekim, Et Y¢ksek L Kstanbul Fen Bilimleri Akten (2008)
sanaa | anénda ol mi mari , Sanal iniversi Mimarl &k Ana
yeni temal ar Mi mar i Tasar €
kat kel ar e
5} Hesapl amal é& m Mi mar|l Et kil eki mli m Y¢i¢ksek L Kstanbul Fen Bilimleri Yeldéez (
zamana dayal é iniversi Mimarl &k Ana
mi marl|l @éfa ge- Mi mari Tasar é
6 Bilgi-i | et i ki m te K- Mi m Dizin bilgisi yoktur Doktora Mimar Sinan Fen Bilimleri Arabaceéc
destekli etki ve G¢gzel Se Mimarl ék Ana (2014)
tasarém s¢r ec Dekorasyon iniversi
7 Malzemet abanl @ b Bilimve Dizin bilgisi yoktur Yeksek L Kstanbul Fen Bilimleri Enhok (2
Et kil eki mli ¢ Teknoloji, iniversi Bilikim Ana B
i-in bilexik Mi mar | Mi mari Tasare
Bilim Dale
8 Biyolojinin fonksiyonu: Mi mar | Bilgisayar mimarisi, Doktora Kstanbul Fen Bilimleri Teixeira (2014)
Evrimsel mekansal sistemler Et kil ekimli m iniversi Mimarl @&k Ana
i-in hesaplam mimari Mi mari Tasar e
9 ¢tevre ile bg¢t Bilimve Dizin bilgisi yoktur Yeoksek L Kstanbul Fen Bilimleri ¥zdal (2
et kil exki m: Oy  Teknoloji, iniversi Bilikim Ana B
bir ©°r k Mi mar | Mi mari Tasare
Bilim Dale
10 Teknolojik ge K- Mim Disiplinlerar. Y¢iksek L Hacettepe G¢zel Sanat | a Bezci(2016)
mekan y¢zeyl e ve Me k ©n , Teknol iniversi Mimarl ék ve ¢
yansémal aré Dekorasyon gel i kmeler, Y Ana Bilim Dal
11 Etkilexkimli-m Mimar]l Dizin bilgisi yoktur Yeksek L Kstanbul FenBil i mleri Er Serbes(2017)
mekan ol asél e iniversi Mimarl ék Ana
araktérél mase Mi mari Tasar e
12 Ses verileri Mi mar | Akeéell e tasaré Y¢ksek L Kstanbul Fen Bilimleri taker Ay
dinamik adaptif bir cephe destekli tasa iniversi Bilikim Ana B (2018)
°neri sBheldSoun cephesi, Dinamik a s ar & Mi mari Tasar e
Etkilexkimli m Bilim Dale
cephe, S¢rdegr
13 Etkilekimli m Mi mar | Et kil ekimli m Y¢iksek L Yéeldéz 1 Fen Bilimleri Yazéce (
adaptasyon potansiyelleri iniversi Mimarl ék Ana
Bil gi sayar Or
Mi mar |l ek Bili
14 Mekandaa ni mi zm ¢:. Mi mar | Akéell e tasaré Y¢ksek L Kstanbul FenBilimleri Er Eren (2019)
bir arakteér ma tasar éeme, Bi | iniversi Mimarl &k Ana
tasareéem, Diji Mi mar i Tasar e
Etkilexkimli m
me k ©n , Ver nak
Knteraktif me.
15 Bilikim tekno Mimar]l Dizin bilgisi yoktur Y¢ ksek L Anadolu Fen Bilimleri Karaca (2019)
dejiken harek iniversi Mimarl &k Ana
ve esnek mek®
deneyimi
16 Et kil ekimli m G¢zel Deneyi m, Dene' Y¢ksek L Yéeldéez 1 Sosyal Bil i ml G¢l pénar
anl atél arda d sanatlar, Et kil ekim, Ku iniversi Sanat ve Tasa (2020)
tasarém persp Mizeci Me k ©n, eMikmalreik Dal e / Sanat
M¢zel er, Serg Dal &
Tasarém
17 Et kil ekimli d Mi mar | Mi mar i mek ©n, Yi¢ksek L Kstanbul Fen Bilimleri Ucay(2020)
bajl aménda be Teknoloji, Kn iniversi Mimarl ék Ana
deneyimi Mi mar i Tasar e
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18 Yapay zek© et K- Mim Etkilekimli m Y¢iksek L Kocaeli Sosyal Biliml Yél dérér

mi mar|l é€f én ge ve mi mari, Sayés iniversi Mimarl ék Ana (2022)
dejerl endir me Dekorasyon Yeni teknol oj
°nerisi teknoloji ili

19 Dijital teknolojilerin beden, Mi mar | Beden, Etkile Y¢iksek L Eskikehi Lisansg¢ste¢ EJ Hosseinzadeh
mek©n ve etki Mi marl ek, Tek Teknik Mi mar |l ek Ana Malekkian
kavramlareée ¢z iniversi Bina Bilgisi (2022)

20 Mi mar |l ékta et Mi mar | Et kil eki mli m Y¢ksek L Eskikehi Lisans¢gste EJ Aksu (2022)
tasaréml arénéeé mi mar | éj é Teknik Mi mar | ék Ana
potansiyellerinin incelenmesi iniversi Bina Bilgisi

21 End¢stri 4.0 Mi mar | Akeéll e binal a Doktora Mimar Sinan Fen Bilimleri ¥zdemir
et kil exi mli m K- Mim Aray¢z tasaré Gezel Seé Mi marl ék Ana (2023)
s ¢ r eci nmhafolojig k ve tasar éme, End iniversi Mimarl &k Bili
ézerindeki et Dekorasyon Kull anécé den

tasar éeme, Mi m

Knsbainl gi sayar
mekan tasareéem

22 Sibernetik deneyim Mi mar | Adaptasyon, A Y¢iksek L Gebze Teknik Lisans¢st ¢ EJ Yorulmaz
mek©nl ar énda modelleme, Algoritmalar, iniversi Mimarl &k Ana (2024)
aray¢zlerin s Biyosi berneti
fenomenolojisi: mi mar i, Mi mar
Homeomorfizm deneyi Otopoyiyetik, Sanal evren,

Sibernetik, Siberuzay

Tezlerin konu daj,gé@eenll lairkel e ncas @amé@mj vedteekno
konul arl a ilikkdHtemnmdalra d dalkdredgn %G6EI.;230u (f =
konu alanéna aittir. Daha sonra %15,38 (f=4
%7,69 (f=2) oranla ABilim ve Teknolojio, %3,

AM¢zecili ko konu al anl arée gel mektedir

Lisans¢gst 202241 ¢greilh a2@d@ kapsayan tari hsel e
g°m¢gkt Ul usal |l iTterat¢rde alana dair 11 k te:
2022 yellaré en fazla yayénén ger-eklexktiril

bajl e herhangi bime mi¢kheedB).il art ek g°zIl emlen

3.0 Adet [sum]
2.8 -
2.6 -
2.4
2.2
2.0 -
1.8 -
1.6 -
1.4 4
1.2 o
1.0 o
0.8+
0.6 4
0.4 4
0.2+
0.0

Yil
T T T T T T T T T T T T T T T
2000 2002 2006 2008 2010 2014 2015 2016 2017 2018 2019 2020 2022 2023 2024

kekilKn4d4e3aktif mek©na dair wulusal |isans¢ste tez
Kncel enen | isansg¢gste tezler doktora ve y¢ksi
d¢zeyi nde dnmktedid Adama dgir tezlered13,63 oranla (f=3) doktora
d¢zeyinde, %86, 36 oranl air((kkek#iol) y¢ksek | i san
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Ul
daj

u

- al
Ar d
M i

gelmektedirrMfAnadol u
I ni v eo $Kodaelsii |
or anl
( k ekd. |

Program Diizeyi

Doktora

Yiiksek Lisans

. . . . . . . . _ adetisum)
o 2 4 & 8 1 12 1w 1 18 20
kekilKn4ae4daktif mek©na dair wulusal |lisansg¢st
sal rmegakténgyedke©nia dair ger-eklexktirilen
él emlaré incelendijinde 9 farklé kuru
€Kkma yapeélan ¢ni vigKrsdiatned u %4 Or,ek@in &r d mli e
éndan %18, Y&l deanliTa k (o %9,09 oranlarkar(fs2) t e s i
ma r Sinan G¢gzel o kabakilwmehijrni Telsi k e $i

lon iGedrzei t Eesk ni B fHaceltepee r si t €
niovefOst ad®oi u] nTievkervi%d,54 e s i
ar | (f=1)

4

a dijer ¢niversitelere naz:

Universite

Orta Dogu Teknik Universitesi -
Hacettepe Universitesi -{

Anadolu Universitesi |

Kocaeli Universitesi

Gebze Teknik Universitesi |

Mimar Sinan Giizel Sanatlar Universitesi —
Eskisehir Teknik Universitesi |

Yildiz Teknik Universitesi

istanbul Teknik Universitesi
Adet [sum]
b T T 1

T T T T T T
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9

kekilKn4desaktif mek©na dair wulusal |lisansg¢st ¢
Knt e rnmeekkt@infa dair ul us al d¢zeydeki -al ex
hazéerl andéj e g°r ¢l mektedi r . fAFéhnBilimiert ¢ daj

Enstontons ¢72, 72
Ejitimddesbiaifbt&cyeéreéeteéel en
Enstaint¢ @ajl é
Sanatl| aro%&EnS#d4i bganl a

t ez

oranla (f=16) fins apnlsagnsat ¢ -
t enddsyalBilinmer or an é
yeéeréeteglenlerin or aGg z %0, 09
Otéraktifme Kko@m ykesn indwen d a

ger - ektl kg 4Q.k eelni lenst i
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Enstiti

Glizel Sanatlar Enstitlisi

Sosyal Bilimler Enstitlist

Lisansdistl Egitim Enstitlis

Fen Bilimleri Enstitlisl

Adet [sum]
I T T T T T T T 1

0 2 4 6 8 10 12 14 16

kekilKnd edaktif mek©na dair ulusal i sans¢gst ¢ t ez
Tezlerin bajlé olduju ana bilim/ana sanat d:
bilim/ana s@hr¢!l a0 grimia (fgHiimar | ek oBi | i m Dal
°n plana -ékmakt adiirl.i RA41B , SArBac o @doilama Dd =6 )
(f=2)AK - Mi mar | é k o-Aalae Bind i yna @&l &n di jer bilim da
l i sans¢gste tez ifBliemaddl, &kb iB®&hagnth@av e( fT=als)ar eém A
Sanatofial Mi mar | ék oreileMiSmanalt e ldDave ¢cevre Tasar
Bil i mndadiet ¢.70.r (keki l

Ana Bilim/Ana Sanat Dal

Mimarlik BoIimi —

ic Mimarlik ve Gevre Tasarimi Ana Bilim Dali
Sanat ve Tasarim Ana Sanat Dall -

i¢ Mimarlik Ana Sanat Dali o

i¢ Mimarlik Ana Bilim Dali

Bilisim Ana Bilim Dali -

Mimarlik Ana Bilim Dali
Adet [sum]

T T T T T T T T T T T T T 1
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 " 12 13

kekilKngd etaktif mek©na dair ulusal l' i sans¢gstye tezler
Erikilen |isansmwmsti! aeeaharigAr i diamél eml ar é
far kl/gsanadiall iEmbi | gi si il e kdsaatd hbhkat emn&t gédéee.

%27, 27 oranl &Mi(nfaxd) Tears a+@len Bajli &a Pabér aml ar
-al ékma yapeéeldejé belirleniMi marr. T&838r 6/hdar
Bil oki%h®, 09 oranli@Biémgasaghrp O(dve@Bppada Mi mar |

Bilgisiobi | i m dal |l aré ©°n pliSanma t- évkea nT adsiod reérm a3 aama t
ve K - Mi matdli éenkdo DBAé € %4, 54 oranl arl a (f=1) et
-al @ékmal ar @énén en az ger-eklexktirildifij.i d e
bilim/ sanat dal48.bil gi si yoktur (keki/l
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Bilim/Sanat Dali

Sanat ve Tasarim Sanat Dali

i¢ Mimarlik Bilim Dali

Bilgisayar Ortaminda Mimarlik Bilim Dall
Bina Bilgisi Bilim Dali

Mimari Tasarimda Bilisim Bilim Dali
Mimari Tasarim Bilim Dali

Bilim/Sanat dali bilgisi yoktur
Adet [sum]

I T T T T T T T T T T T T T 1
00 05 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70

kekilKnde8aktif mek©na dair/savadas &1 dlaij €d @ aatr &.
Ul us al dgrzandest ¢ tezlerin anahtar k el
AEt ki | Mimarion( fi =1 1) s%z ©°bejinin bir ¢st S é |
DahasonrdE t k i & (B, iMre k &fk3), iTeknolojio (f=3) veiiMi ma o (=3P k
kelimeleri gelmektedifiAr ay ¢ z d(faZy, @reanmeé i m o{f=R} Mimarimé
Et ki 6(EX,ifiMi mar i oMB) ki®kel | éo(F3,sMirmar i oTasar é
(f=2), ASanal Mimard (f=2),AAk é | d(fé2)vefBi | gi sayar D@2t ekl i
dijer °n plana -@&Ban kelimelerdir (kekil

Eren 2019) 8)

kekilKnde3aktif mekO©na dair wul usal ' i sansg¢st ¢
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Kl gil i tezlerin ¢niversite, enstityg¢, ana bil
i kkilerini I -ersehnigreafsii kik si tradneblruedrkd iTje ik m d &
''ni veo siEines g iifif gn oBialriarkloeran & nisitliitm/sgna sanat

é k
bi

iMi mar |

anal i z

Universite
I Anadolu Universitesi
1

Eskigehir Teknik Universitesi
2

l Gebze Teknik Universitesi
1
I Hacettepe Universitesi

1

I Kocaeli Universitesi

1
Mimar Sinan Glizel Sanatlar Universitesi
e o

I Orta Dogu Teknik Universitesi
1

L

Yildiz Teknik Oniversitesi
4

Istanbul Teknik Universitesi
L

keki |l Kt dr0aktif

Ul us|

r

AmnaeBblii

i ml erini

Fen Bilimleri Enstitiisi
16

lnm-\ Sanatlar Enstitisil
1

I Lisansiistii Egitim Enstitasi
3

Isnlw Bilimier Enstittisd
2

mmDa bi®a ma d i |

n °n plddOn a

Ana Bilim/Ana Sanat Dal

Biligim Ana Billm Dal
3

Mimarkik Ana Bilim Dal
13

Mimariik Béliimii I
1

Sanat ve Tasanm Ana Sanat Dah I
1

I Mimariik Ana Bilim Dal I
H

i Mimarkk Ana Sanat Dal I
1

g Mimariik ve Gevre Tasarimi Ana Bilim Dali I
1

/

Mimari Tasanmda Biligim Bilim Dal
3

dasbhmwe mk Bi
-ékteje

Bilim/Sanat Dali

Bilgisayar Ortaminda Mimariik Bilim Dali I
2

Bilim/Sanat dah bilgisi yoktur
7

Bina Bilgisi Bilim Dali
2

Mimari Tasarim Bilim Dali
L3

Sanat ve Tasanim Sanat Dali I

g Mimariik Bilim Dali I
z

i m

ger ¢l eb

mek©na dair uwdnustnabildgn/brmeanas ¢ st ¢ tezl er
dabielim/ sanadi dadgeamél gil er i

4.1.2.Ulusl ar alriasseééns¢st ¢ tezlerde belirlenen °r ¢nt

araraseée d¢zeyde ProQuestBissestatigns& Theseéser i n di z

Global, The Networked Digital Library of Theses and Dissertations (NDLTD),
Bielefeld Academic Search Engine (BASE) ve Open Access Theses and Dissertations

( OATD) gibi veri tabanlaré mekcylikedenBdfs ikl
Kurumlara ait eserleri dizinlelanekitzel gexki t | i
4.2).
¢tizel e uslararasé d¢zeyde |isansegste t2zlerin dizind
Veri te} | ke Kurum Kayétl éGeli kGeli kmi k ar ama
arama Bak | Konu Dizin ¥ze
ProQuest 70 4.100 6.000.000 + + + + +
&St césty
NDLTD 2 6.508.685 - - -
BASE 11.600  412.227.019 + + + - -
OATD 1100 7.237.430 + + + + +
BEri kim t2209.p0e% nsliest(emde yer alan yayén adetl er.i kaps

Il inkl erden

e IPd@uest elfttps:i/wwiv. gréquest.com/pgdtglobal?accountid=1§568
NDLTD (http://search.ndltd.org/index.phBASE (ttps://www.basesearch.net/about/en/index.php

OATD (https://oatd.org/
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https://www.proquest.com/pqdtglobal?accountid=16568
http://search.ndltd.org/index.php
https://www.base-search.net/about/en/index.php
https://oatd.org/

Ulusalul usl ar ar asé verilerin kar kel akt ér el ¢
tabanéneén Y¥K Tez Mer kezi il e benzer e
gezetil miktir. Ayné se-enekl eri sunan P
kayétlstcayésér daha fazl a ol an OATD veri
Ulusl ararasé | isansg¢ste tezlerin taranma:
tekrarl anméxtér . Ainteractive architectu
konu, dizinter ml er i yani anahtar kelimeler ve ©°
(keki | Kiullllaynel an arama metni : title: ("
title:("interactive  space”) OR  subjét(interactive architecture”) OR
subject:("interactive  space”) OR abstract:("interactive architecture”) OR

abstract: ("interactive space") bi-iminde:

Arama Terimi Arama Terimi Arama Terimi
OR "interactive architecture” OR OR "interactive architecture” OR OR 'interactive architecture”
“interactive space” “interactive space” “interactive space”
title subject abstract

keki |OMTD1sgzerinden ger-ekl exktir tolpenr att@rmrarkada uku

Aramasonucul9@dety ay éna er i Ki |l mi kti r .nlarsaezé rm edielki
115 adet |l i sans¢sty¢e tezden ol ukan veri k
i nternet adresi czerinden emRerdetlivetmayen 1
met i n bel gesi ol mayan 1 adet t ez kapsa
incelenerek i -efriKbheri | komntgolsi edioll chiug u
y ayelenereks onu-ta 30 adet l i sans¢gst ¢ tezden

(¢i z48).ge

¢tizel e udl Zr arasé d¢zeydEi § ateslgresalt ipatafverilere k ©n i | e
No Tez Baxkl &] Konu Dizin Program i ni ver ¢« Ens tABD/ASD- Yazar |
D¢zeyi Bilim Dal é
1 Interactive Facade Architecture Dizin bilgisi yoktur Master of Carleton Faculty of Graduate and Irani Shemirani
Architecture University Postdoctoral Affairs (2017)
ABD/ASD-Bi | i m Dal
yoktur
2 Adaptive corporate Konu bilgisi Interactive architecture, Real ~ Ph.D. Delft Faculty of Architecture Biloria (2007)
environments: Creating yoktur time interaction, Spatial University of ABD/ASD-Bi | i m Dal
reatime interactive augmentation, Inter Technology yoktur
spatial systems for disciplinary, Interaction
corporate offices design, Software
incorporating development, Interface
computation techniques design, Multiple usability of

space, Scripting, Ambience
regulation, Pneumatics,
Control systems

Z%Taramee yl emi 24.09.2024 tarihinde sonlandér él méx
BXSubject s°zc¢jeé veri tabanénda tezlerin kon
kapsamaktadeéer .
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10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

The north house as
responsive architecture:
Designing for interaction
between building,
inhabitant, and
environment

Re-activate: Exploring the
potential of media
embeddedrchitecture in
reinforcing social
interactions

Programme: Morphosis
How can spatial
adaptability in
architecture be improved
using kinetic design
strategies?

Gestures and cooperation:
Considering non verbal
communication in the
design of interactive
spaces

Towards a methodology
for complex adaptive
interactive architecture

Smart materials for the
realization of an adaptive
building component

Transferium for Aimere
Pampus

Interactive spaces:
Naturalinterfaces
supporting gestures and
manipulations in
interactive spaces

Interactive phototherapy:
Integrating photomedicine
into interactive
architecture

Sentient matter: Towards
affective human
architecturenteraction

Testinginhabitant agency
in interactive architecture:
A usercentered design
and research approach

Transplantable urban
organs

Technomedical territories:
Smart bodies, smart
spaces

Revitalizati
spaceo throu
interactive interventions

Expanding space:
Redefining persian
cultural hubs in Toronto
throughinteractive
architecture

HyperCell: A bicinspired
design framework for
reaktime interactive
architectures

Improving virtual reality
safety precautions with
depth sensing

Juncture: Supporting
exploratory endeavors
through a dialogue with
interactive architecture

Empowering user
participation through
technological mediation:
Rethinking citizen agency
in the quayside public
realm

Cyberscape: A cyber
physical interactive hub

Konu bilgisi
yoktur

Konu bilgisi
yoktur

Konu bilgisi
yoktur

Konu bilgisi
yoktur

Konu bilgisi
yoktur

Konu bilgisi
yoktur

Konu bilgisi
yoktur

Konu bilgisi
yoktur

Konu bilgisi
yoktur

Konu bilgisi
yoktur

Konu bilgisi
yoktur

Konu bilgisi
yoktur

Konu bilgisi
yoktur

Konu bilgisi
yoktur

Konu bilgisi
yoktur

Konu bilgisi
yoktur

Konu bilgisi
yoktur

Engineering
and
Technology

Konu bilgisi
yoktur

Konu bilgisi
yoktur

Solar Decathlon, Solar
power, Passive solar
building, Interaction design

Interactive architecture,
Social interaction, Media
installation, Phenomenology
of perception, Arduino,
Prototype fabrication

Movement in architecture,
Spatial adaptability,
Ubiquitous devices, New
Zealand

CSCW, Gesture,
Collaboration, Interaction,
Manipulative, Multitouch,
Tangible

Interactive architecture,
Design methods, Adaptable
architecture, Distributed
Systems, Participatory design

Smart materials, Adaptive
architecture, Interactive
architecture, Shape memory
alloys, Shape memory
polymers, Smart composite

Interactive architecture,
Recobfigurable, Almere,
Transferium, Swarm theory,
Pampus

3D interaction, Computer
graphics, Gesture, Human
computer interaction,
Interazione uomanacchina,
Manipulation, Multi touch
interaction, Natural
interfaces, Tangible
interaction

Arcitecture

Interactive architecture,
Kinect, Emotive architecture,
Laban movement analysis

Dizin bilgisi yoktur

Parametrialesign, World
Expo 2025, Interactive
architecture, Computational
form finding

World Expo 2025, Interactive
architecture, Computational
form finding

Dizin bilgisi yoktur

Dizin bilgisi yoktur

Dizin bilgisi yoktur

Dizin bilgisi yoktur

Humancomputerinteraction
(HCI), Interaction design,
Interactive architecture

Public space, User
participation, Mediating
technologies, Kit of parts,
Interactive architecture

Architecture, Interactive
media, Cybephysical
systems

Master of
Architecture

Master of
Architecture

Master of
Architecture
(Professional)

Ph.D.

Ph.D.

Ph.D.

Master of
Science
Architecture,
Urbanism &
Building
Sciences

Ph.D.

Master of
Science in
Architecture
Studies

Master of
Architecture in
Engineering

Master of
Advanced
Studies in
Architecture

Master of
Science
Architecture,
Urbanism &
Building
Sciences

Master of
Science
Architecture,
Urbanism &
Building
Sciences

Doctor of
Architecture

Master of
Architecture

Master of
Human
Interface
Technology

Master of
Science in
Interaction
Design

Master of
Architecture

Master of
Science
Architecture,
Urbanism &

88

University of
Waterloo

University of
lllinois
Urbana
Champaign

Unitec Institute
of Technology

University of
Cagliari

Delft
University of
Technology

Delft
University of
Technology

Delft
University of
Technology

University of
Cagliari

Massachusetts
Institute of
Technology

University of
Waterloo

University of
British
Columbia

Delft
University of
Technology

Delft
University of
Technology

Unéver sé
Hawai 6i
MUnoa

University of
Waterloo

Delft
University of
Technology

University of
Canterbury

Mal me
University

University of
Waterloo

Delft
University of
Technology

E n s tABDYASD-Bilim
Dal & bil gisi

Graduate College
ArchitectureB i | i
bilgisi yoktur

E n s tABDYASD-Bilim
Dal e bil gisi

PhD School of Mathematics
and Scientific Computing
ABD/ASD-Bi | i m Da
yoktur

Faculty of Architecture
Department of Architectural
Engineering + Technology
Bili i

m Dal é bi

Faculty ofArchitecture
Department of Architectural
Engineering + Technology
Bilim Dalé bi

Faculty of Architecture
Department of Architectural
Engineering + Technology
Hyperbody Programme

PhD School of Mathematics
and Computer Science
ABD/ASD-Bi | i m Da
yoktur

Enstit¢ bilagi
Department of Architecture
Bilim Dalé bi

E n s ABDYASD-Bilim

Dal & bil gisi

Faculty of Graduate and
PostdoctoraStudies
ArchitectureB i | i
bilgisi yoktur

Faculty of Architecture
Department of Architectural
Engineering + Technology
Hyperbody Programme

Faculty of Architecturetu
Department of Architectural
Engineering + Technology
Hyperbody Programme

Enstite¢ bilgi
Department of Architecture

Bilim Dalé bi
E n s tABD/ASD-Bilim
Dal & bilgisi

Faculty of Architecture and
the Built Environment
Department of Architectural
Engineering + Technology

Digital Architecture Research

Group

E n s tABDVASD bilgisi
yoktur-Human Interface
Technology

Faculty of Culture and
Society (KS)ABD/ASD
bilgisi yoktur-Interaction
Design

E n s tABD/ASD-Bilim
Dal & bil gisi

Faculty of Architecture and
the Built Environment

m Da

m Da

Barhydt (2010)

Hodges (2010)

Fenwick
(2011)

Soro (2012)

Jaskiewicz
(2013)

Lelieveld
(2013)

De Haan
(2013)

lacolina (2014)

Ewing (2015)

Wang (2015)

Costa Maia
(2016)

Fajkovic
(2016)

Dritsa (2016)

Cravalho
(2015)

Behzad Jazi
(2018)

Chang (2018)

Huang (2019)

Ggank

Gopalkrishna
(2020)

Wu (2020)

(2



Building ABD/ASD-Bi | i m Dal

Sciences yoktur
23 Digital playground: Konu bilgisi Pneumatic, Inflatable, Master of Delft Faculty of Architecture and Romaniuk
Pneumatidnteractive yoktur Pneumatics, Interactive, Science University of the Built Environment (2020)
architecture in abandoned Responsive space, Architecture, Technology ABD/ASD-Bi | i m Dal
postindustrial structures Responsive surface, Digital Urbanism & yoktur
architecture, Air, Plastic, Soft  Building
robotics, Abandoned Sciences
structures, Senses, Touch,
Temporary architecture
24 Spacemaking robots as Konu bilgisi Agency perception, Ageney Ph.D. Cornell Graduate SchodDesign and Wang (2020)
flagent so: A « yoktur based design paradigm, University Environmental Analysis
paradigm based on Human agent interaction, Bilim Dalé bi
humanagent interaction Human robot interaction,
Space agent, Spaceaking
robot
25 Rethinking engagement: Media; Visual Play (philosophy), Digital Master of Ryerson E n s tABDYASD bilgisi Morshedi
Transforming space into and Digital media,Architecture Architecture University yoktur-Architecture (2012)
place via sensing Culture, technological innovations,
technology Architecture; Space (architecture), Virtual
n.e.c reality in architecture,
Architecture and technology
26 Perpetual shift Media; Visual Architecure and technology, Master of Ryerson E n s tABDYASD bilgisi Aloisi (2018)
and Digital Art and technology, Digital Media University yoktur-Digital Media
Culture, . Computer art, Digital media,
Communication Humancomputer interactions
Technology and
Digital Media
Studies
27 Read the room: A pilot Konu bilgisi Dizin bilgisi yoktur Master of Cornell Graduate SchoeABD/ASD Quian (2022)
design explorationintoa  yoktur Science University bilgisi yoktur-Architecture
neuratadaptive,
physically situated virtual
environment
28 Hidden labour and digital ~ Architecture Residential architecture, Master of Fine Ume - Faculty of Science and Werme
tectonics: A study on nen Tectonics Construction Arts in University TechnologyUme = Sc h Oscarssson
standard architectural labour, Architectural Architecture ArchitectureBi | i m Da (2024)
methods and the residue representation, Digital Tools  and Urban bilgisi yoktur
they produce Design
29 Symbiotic encounter: Konu bilgisi Shape memory alloys, Master of Virginia E n s tABDYASD bilgisi Bagheri (2024)
Shape memory alloy yoktur Kinetic architecture, Architecture Polytechnic yoktur-Architecture
actuators in architecture Actuators, Dynamic building, Institute and
Responsive architecture, State
Interactive architecture University
30 Towards a soft Konu bilgisi Responsive environments, Master of University of E n s tABDVASD-Bilim Chiu (2024)
architecture: yoktur Maker culture, Deit- Architecture Waterloo Dal & bil gisi
Approachable kipf-parts yourself, Open source,
for soft interactive Digital fabrication, STEAM,
architecture Kit-of-parts

Tezlerin konu dajélémlaré inceleandi ji nde
bil gisinin mevcut ol madeéjé g°r ¢l megktgr . L
ve fAMedya; G°rsel ve Dijital K¢l tegro kon
Teknol ojil eri ve Dijital %bedvyea fitMl héeknntail sa

Y

Teknoloji o konularé gel mektedir

Lisans¢gst 202241 ¢greilh a2@@d2 kapsayan tarihs
go°r ¢l mektedir. Ulusl ararasé |literatg¢rde

en fazla yayénén ger-eklexktirilkdihjirrhbagi
bir d¢gzenl i mr k(EBkkek@®.lz 1 e ml enme

%(N.e.c): fANot el sewhere classifiedo bakka yerde
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50 - Adet [sum]
4.5
4.0 4
3.5
3.0
254

2.0+

yil
T T T T T T T T T T T T T
2007 2010 2011 2012 2013 2014 2015 2016 2017 2018 2019 2020 2022 2024

keki lKmt.drrakti f mek©na dair ulusl ararasé | isansg¢st
Kncel enen | i sansg¢st ¢ tezlerin 13 ayr e pr oc
bul gul anméxkt ér . Al ana dair tezler %26,66 or

oranla (f=22) y¢ksek |isandldd¢zeyinde ger-ek

Program Diizeyi

Master of Architecture (Professional)

Master of Science in Architecture Studies |

Master of Architecture in Engineering |
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Master of Digital Media -

Master of Science —

Master of Fine Arts in Architecture and Urban Design —

Master of Science Architecture, Urbanism & Building Sciences
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Mm—
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o j 7 I : : : 7 3
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Carleton University

University of lllinois Urbana-Champaign
Unitec Institute of Technology
Massachusetts Institute of Technology
University of British Columbia
University of Hawaii at Manoa
University of Canterbury

Malm Universi ty

Umed University

Virginia Polytechnic Institute and State
niversity

Universi ty of Cagliari

Cornell University

Ryerson University

University of Waterloo

Delft University of Technology
Adet [sum]
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(7]
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Enstitil

Faculty of Graduate and Postdoctoral Affairs —
Graduate College -

PhD School of Mathematics and Scientific |

Computing

PhD School of Mathematics and Computer -
Science

Faculty of Graduate and Postdoctoral Studies =

Faculty of Culture and Society (KS) -

Faculty of Science and Technology

Graduate School -

Faculty of Architecture and the Built Environment —

Faculty of Architecture
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F T T T T T T T T T

T T 1
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 n 12

keki lKt. drbakti f mek©na dair uluslararasé 1|isa

Tezlerin bajlée olduju ana bilim/ana san
bilim/sanat dal & bil gi si tespit edi | mi Kt
Teknol oj i Departmanéo °n plana -ékmaktad

AMi mardaérkt Mené o -al ékma yapeélan dijer bil

91



€

tez 1 se %3,33 oranlarla (f=1) AUme- Mi mar |
Analizo dallaréna aittir. Tezlerin %6006énda
mevcut deple).dir (kekil

Ana Bilim/Ana Sanat Dal

Design and Environmental Analysis —
Umed School of Architecture -
Architecture -

Department of Architecture —

Department of Architectural Engineering —
+ Technology

ABD/ASD bilgisi yoktur
Adet [sum]
T T 1

I T T T T T T
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18

keki | Ktt. drtbakt i f mek©na dair ulusl araraseé

Il i sans¢st ¢

t

Erikilen |isansmwmstaég! aeegharigdAr i diameél eml ar é
far kl/sanatwialliEmbi | gi si il e kdsawmtdbbkat ennbt gdeée.
%10 oranlarla (f=3) AMIi marl éko ve fAHyperbody
-ok sayéda -alékma ger-eklexktirilmiktir %3,
AEt kil ekim Tasar éméo, ARKnsan Arraayk¢tzérmaknol o
Gr u bintetaktif me k ©n - al ékmal ar énén en az ger-ekl et
%666 sénda (f=20) bilim/&l@dnat dal e bilgisi vy
Bilim/Sanat Dali
Digital Architecture Research Group —
Human Interface Technology —
Interaction Design —|
Digital Media —|
Hyperbody Programme —
Architecture -
Bilim Dali bilgisi yoktur —
Adet [sum]
0 2 2 6 8 10 1 10 16 18 20
keki | Kt drfakti f mek©na dair ul/banatlad réardeaag & |1éins aamrsée, st ¢

Ul us | ar ar ateyaktifndeckzCnyad ed aii r ger -ekl exktiril en
kel i sékl ékiKart & riarka e(ffexMd injairgi®Ezk ° bej i ni n
ol ukturduju g°r ¢ fEa kti ddeikri .n(FAYeedulameasisilend r a
fiDijital Medyao (f=2),iHe s a p | a ma | éo (ff) Jest (FR)fik erkai | Haf ezal

Al aké(@m2wewerMD¢nyaoFuas e(f=2) kel i medl®.r i

me

92

[
bi

é

C

-

gel mekt e



Arey
M
Play,,
s
PaCe making W) (1)
o Tobor 1)
20 r0bor e (1)

Wang 2020) (5)

Agency prcapton (1)
Tomporary architecture (1)
Toven ()
senses ()
Joandonad swuctures )
onravots )
Air, Plastic w
eere )
ool 2 aco )
B
5o ® Lo )
Roe? m\‘u:.;ﬂ.m
et

keki | Kt dBaktif

KI gili

K ki

''ni veo siEtnesstiiMg mat bé & F akal tbeislii m/ ana

AiMi mar
vV e

4.19).

Hy per bodanaPriozg rkaiméi ml eri nin ©°n

Oizin bigis yoktur (7

@®

v

cton
sod Ul naton oy
s e
eno

seuino )
R arcaton )
P atin architecte )
Wovementin

Fenwick @011 ()

escw 1)

Soro 2012) 7

Gy
e )

Wang (2015) t)

ulusl araraseée | i

dair

mek ©n a san:

tezlerin ¢niversit elsanadrad téi thea,] eant &

erini i -eren gr af i kiDelit nTekadlog ndi J i 1
san
M¢hendi sl i k oveTbkhombopaiMBmadb & a o

pl ana

93



Universite
M Carloton University
1
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2
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1 Massachusetts Institute of p 4
1 /
Ryerson University &Y /
- ¥
Umod University 4

Unitec Institute of Technology

1
" University of British Columbla
1
University of Cagliari
2
" University of Canterbury
1
" University of lilinois Urbana-Champaign
1

University of Waterloo
5

" University of Hawal'l at Manoa
1

" Virginia Polytechnic Institute and State University
1

keki | Kt dfakt

413.Ulusalveu | u s |

Ulusalveu | u s |
daj el eml ar é;

~

arar ase

Ana Bilim/A
‘tgummmm
m/mwdym:u;
| Faculty of Architacty
IFawnvol i
3 5 I

" Faculty of Culture and Society (KS)
1

Faculty of Graduate and Postdoctoral uu-q(z‘ " Department of Architectural
1 . Engineering + Technology |
Facuity of Graduate and Postdoctoral Studies 6

" Faculty of Science and Teghnology
1

Graduate College
h Department of Architecture
2

Graduate School
2 Design and Environmental Analysis.
1

PhD School of Mathematics and

W1 computer Science

[l 1 PhD School of Mathematics and
Scientific Computing

Umea School of Architecture "
1

i f mek ©na dair

sanatbidalmé sanat

araraseée |

imtaragiefl e me ikj©inn dleo nusmubadan

ej il i Mmluereij yed madcheaj] igrR ir mi

keki | Knt €0akt i
de¢

dair
anahtar

f me k ©n a
zeyi ,

94

sansg¢st ¢

Bilim/Sanat Dali
Sanat Dali Bilim/Sanat Dal|

Architecture I
3

Bilim Dali bilgisi yoktur
20

Digita Media o
1

P Human intetaca Tectnology, o
1

Hyperbody Programme
3

Interaction Design
i |

ul u-e h s-ana bilgn&aa
dal e

t ezl

cni ver si t e lveanahtar kefingel

bil gileri

erde

arakxkter

g kle&mll e e RiOI) i r

ul usal ul

kel i me

vV e

us |l

sans¢st ¢

bel

araraseé
bajénteésal i

K K i

isniver
































































































































































































































































































































































































